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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมหุ5นยนต8และระบบอัตโนมัต ิ(หลักสูตรภาษาอังกฤษ) 

(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2568) 
 

ช่ือสถาบันอุดมศึกษา    มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือ 

วิทยาเขต/คณะ/ภาควิชา   คณะวิศวกรรมศาสตรN ภาควิชาวิศวกรรมการผลิตและหุUนยนตN 

สถานท่ีจัดการเรียนการสอน  ภาควิชาวิศวกรรมการผลิตและหุUนยนตN คณะวิศวกรรมศาสตรN 

          มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือ 

 

องค.ประกอบท่ี 1 ช่ือปริญญา และสาขาวิชา 

 

1. รหัสและช่ือหลักสูตร 

  รหัสหลักสูตร  : 25550151105587 

  ภาษาไทย   : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุUนยนตNและระบบอัตโนมัติ 

        (หลักสูตรภาษาอังกฤษ) 

  ภาษาอังกฤษ  : Bachelor of Engineering Program in Robotics Engineering and 

        Automation System (English Program) 

 

2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 

  ช่ือเต็ม (ภาษาไทย)  : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมหุUนยนตNและระบบอัตโนมัติ) 

  ช่ือยUอ (ภาษาไทย)  : วศ.บ. (วิศวกรรมหุUนยนตNและระบบอัตโนมัติ) 

  ช่ือเต็ม (ภาษาอังกฤษ) : Bachelor of Engineering (Robotics Engineering and Automation  

          System) 

  ช่ือยUอ (ภาษาอังกฤษ) : B.Eng. (Robotics Engineering and Automation System) 

 

3. วิชาเอก 

  ไมUมี 

 

4. รูปแบบของหลักสูตร 

  4.1 รูปแบบ 

    หลักสูตรระดับปริญญาตรี หลักสูตร 4 ปw 
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  4.2 ประเภทของหลักสูตร 

    หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 

  4.3 ภาษาท่ีใช* 

    หลักสูตรจัดการศึกษาเป�นภาษาอังกฤษ 

  4.4 การรับเข*าศึกษา 

    รับท้ังนักศึกษาไทยและนักศึกษาตUางชาติท่ีใชZภาษาไทยและภาษาอังกฤษไดZ 

  4.5 ความรJวมมือกับสถาบันอ่ืน 

    ไมUมี 

  4.6 การให*ปริญญาแกJผู*สำเร็จการศึกษา 

    ใหZปริญญาเพียงสาขาเดียว 

 

5. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

  - หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2568 

  - ปรับปรุงจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุUนยนตNและระบบอัตโนมัติ 

   (หลักสูตรภาษาอังกฤษ) (ฉบับปw พ.ศ.2563) 

  - เป�ดสอนภาคการศึกษาท่ี 1 ปwการศึกษา 2568 

  - ไดZพิจารณากล่ันกรองโดยคณะกรรมการประจำสUวนงาน คณะวิศวกรรมศาสตรN 

   ในการประชุมคร้ังท่ี 7/2567 เม่ือวันท่ี 31 เดือน กรกฎาคม พ.ศ. 2567 

  - ไดZพิจารณากล่ันกรองโดยคณะกรรมการพิจารณาหลักสูตรระดับปริญญาบัณฑิต 

   ในการประชุมคร้ังท่ี 7/2567 เม่ือวันท่ี 26 เดือน กันยายน พ.ศ. 2567 

  - ไดZรับความเห็นชอบจากสภาวิชาการ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือ 

   ในการประชุมคร้ังท่ี 10/2567 เม่ือวันท่ี 21 เดือน ตุลาคม พ.ศ. 2567 

  - ไดZรับอนุมัติหลักสูตรจากสภามหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือ  

   ในการประชุมคร้ังท่ี 10/2567 เม่ือวันท่ี 30 เดือน ตุลาคม พ.ศ. 2567 
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องค.ประกอบท่ี 3 โครงสร*างหลักสูตร รายวิชาและหนJวยกิต 

 

1. จำนวนหนJวยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร              137 หนJวยกิต 

 

2. โครงสร*างหลักสูตร 

  1. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป                 24  หนJวยกิต 

   1.1 วิชาบังคับ                   13  หนJวยกิต 

     - กลุUมเสริมสรZางทักษะการใชZภาษาและการส่ือสาร          6  หนUวยกิต 

     - กลุUมเสริมสรZางทักษะการเป�นผูZประกอบการและสรZางนวัตกรรม      6  หนUวยกิต 

     - กลุUมเสริมสรZางคุณภาพชีวิตและวิถีพลเมืองท่ีดี           1  หนUวยกิต 

       (ชุดวิชากีฬาและนันทนาการ) 

   1.2 วิชาเลือก                   11  หนJวยกิต 

     เลือกเรียนจากรายวิชาในกลุUมวิชาดังตUอไปน้ี หรือเลือกเรียนจากรายวิชาในหมวดวิชาศึกษา

ทั่วไปที่มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือเป�ดสอน จากกลุUมวิชาดังตUอไปน้ี ไมUนZอยกวUา  

11 หนUวยกิต 

     - กลุUมเสริมสรZางทักษะการใชZภาษาและการส่ือสาร 

     - กลุUมเสริมสรZางทักษะการเป�นผูZประกอบการและสรZางนวัตกรรม 

     - กลุUมเสริมสรZางทักษะในศตวรรษท่ี 21 

     - กลุUมเสริมสรZางคุณภาพชีวิตและวิถีพลเมืองท่ีดี 

  2. หมวดวิชาเฉพาะ                    107  หนJวยกิต 

   2.1 กลุJมวิชาแกน                  44  หนJวยกิต 

     - กลุUมวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตรNและวิทยาศาสตรN       26  หนUวยกิต 

     - กลุUมวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม             18  หนUวยกิต 

   2.2 กลุJมวิชาชีพ                   63  หนJวยกิต 

     - กลุUมวิชาชีพบังคับ                 60  หนUวยกิต 

     - กลุUมวิชาชีพเลือก                   3  หนUวยกิต 

   2.3 กลุJมวิชาฝnกประสบการณ.วิชาชีพ (S/U)            240 ช่ัวโมง 

 

  3. หมวดวิชาเลือกเสรี                    6  หนJวยกิต 
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3. รายวิชาในแตJละหมวดวิชาและจำนวนหนJวยกิต 

  1) หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป                 24  หนJวยกิต 

   1.1 วิชาบังคับ                   13  หนJวยกิต 

     1.1.1 กลุUมเสริมสรZางทักษะการใชZภาษาและการส่ือสาร        6  หนJวยกิต 

      080103001 ภาษาอังกฤษ 1              3(3-0-6) 

          (English I) 

      080103002 ภาษาอังกฤษ 2              3(3-0-6) 

          (English II) 

     1.1.2 กลุUมเสริมสรZางทักษะการเป�นผูZประกอบการและสรZางนวัตกรรม    6  หนJวยกิต 

      080203914 ผูZประกอบการนวัตกรรม           3(3-0-6) 

          (Innovative Technopreneurs) 

      080303701 กระบวนการคิดเชิงออกแบบ          3(3-0-6) 

          (Design Thinking) 

     1.1.3 กลุUมเสริมสรZางคุณภาพชีวิตและวิถีพลเมืองท่ีดี         1  หนJวยกิต 

      ใหZเลือกเรียนจากชุดวิชากีฬาและนันทนาการ ไมUนZอยกวUา 1 หนUวยกิต 

      080303515 การเดิน-ว่ิงเพ่ือสุขภาพ            1(0-2-1) 

          (Walk and Run for Health) 

      หรือเลือกเรียนจากชุดวิชากีฬาและนันทนาการ กลุ UมเสริมสรZางคุณภาพชีวิตและ 

วิถีพลเมืองท่ีดี ท่ีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือเป�ดสอน 

   1.2 วิชาเลือก                    11  หนJวยกิต 

      เลือกเรียนจากรายวิชาในกลุUมวิชาดังตUอไปน้ี 

      - กลุUมเสริมสรZางทักษะการใชZภาษาและการส่ือสาร 

      080103032 การเขียนยUอหนZา              3(3-0-6) 

          (Paragraph Writing) 

      080103035 การนำเสนอปากเปลUาดZวยภาษาอังกฤษ       3(3-0-6) 

          (Oral Presentation in English) 

      080303201 การพูดเพ่ือประสิทธิผล            3(3-0-6) 

          (Effective Speech) 

      - กลุUมเสริมสรZางทักษะการเป�นผูZประกอบการและสรZางนวัตกรรม 

      080203907 ธุรกิจในชีวิตประจำวัน            3(3-0-6) 

          (Business for Everyday Life) 
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      - กลุUมเสริมสรZางทักษะในศตวรรษท่ี 21 

      010313528 อุตสาหกรรมและเทคโนโลยีสีเขียว         3(3-0-6) 

          (Industry and Green Technology) 

      - กลุUมเสริมสรZางคุณภาพชีวิตและวิถีพลเมืองท่ีดี 

      010213702 จรรยาบรรณในการประกอบวิชาชีพ        2(2-0-4) 

          (Work Ethics) 

      หรือเลือกเรียนจากรายวิชาในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปที่มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม

เกลZาพระนครเหนือเป�ดสอน 

  2) หมวดวิชาเฉพาะ                   107  หนJวยกิต 

   2.1  กลุUมวิชาแกน                  44  หนJวยกิต 

     - กลุUมวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตรNและวิทยาศาสตรN       26  หนJวยกิต 

      010243112 คณิตศาสตรNประยุกตNสำหรับวิศวกร        3(3-0-6) 

          (Applied Mathematics for Engineers) 

      010243117 สถิติวิศวกรรมและวิทยาการขZอมูล         3(2-2-5) 

          (Engineering Statistics and Data Science) 

      010243118 พีชคณิตเชิงเสZนสำหรับวิศวกร          3(3-0-6) 

          (Linear Algebra for Engineers) 

      010243119 สมการเชิงอนุพันธNสำหรับวิศวกร         3(3-0-6) 

          (Differential Equations for Engineers) 

      040283111 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 1            3(3-0-6) 

          (Engineering Mathematics I) 

      040283112 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 2            3(3-0-6) 

          (Engineering Mathematics II) 

      040303005 ฟ�สิกสN 1                3(3-0-6) 

          (Physics I) 

      040303006 ปฏิบัติการฟ�สิกสN 1             1(0-2-1) 

          (Physics Laboratory I) 

      040303007 ฟ�สิกสN 2                3(3-0-6) 

          (Physics II) 

      040303008 ปฏิบัติการฟ�สิกสN 2             1(0-2-1) 

          (Physics Laboratory II) 
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     - กลุUมวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม             18  หนJวยกิต 

      010243107 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรN         3(2-2-5) 

          (Computer Programming) 

      010243109 วิศวกรรมศาสตรNเบ้ืองตZนและวิศวกรรมความปลอดภัย   3(2-2-5) 

          (Introduction to Engineering and Safety Engineering) 

      010243110 วัสดุวิศวกรรมและกรรมวิธีการผลิต        3(3-0-6) 

          (Engineering Materials and Manufacturing Processes) 

      010243111 กลศาสตรNวิศวกรรม             3(3-0-6) 

          (Engineering Mechanics) 

      010243116 การเขียนแบบวิศวกรรม            3(2-2-5) 

          (Engineering Drawing) 

      010243307 วิศวกรรมไฟฟ¦า              3(2-2-5) 

          (Electrical Engineering) 

 

   2.3 กลุUมวิชาชีพ                   63  หนJวยกิต 

     - กลุUมวิชาชีพบังคับ                 60  หนJวยกิต 

      010243113 กลศาสตรNของแข็งและการออกแบบโครงสรZางหุUนยนตN   3(3-0-6) 

          (Solid Mechanics and Robot Structure Design) 

      010243114 กลศาสตรNเคร่ืองจักรกลและการออกแบบกลไกหุUนยนตN   3(3-0-6) 

          (Mechanics of Machinery and Robot Mechanism Design) 

      010243205 โครงงานการออกแบบตามความตZองการอุตสาหกรรม   3(2-2-5) 

          (Industrial-based Design Project) 

      010243210 โครงงาน 1               3(0-6-3) 

          (Project I)  

      010243211 โครงงาน 2               3(0-6-3) 

          (Project II) 

      010243301 การออกแบบวงจรดิจิทัล           3(2-2-5) 

          (Digital Circuit Design) 

      010243302 อิเล็กทรอนิกสNอุตสาหกรรม           3(2-2-5) 

          (Industrial Electronics) 

      010243403 ระบบควบคุมอุตสาหกรรม           3(2-2-5) 

          (Industrial Control System) 
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      010243405 การควบคุมอัตโนมัติ             3(2-2-5) 

          (Automatic Control) 

      010243407 ระบบปฏิบัติการหุUนยนตN           3(2-2-5) 

          (Robot Operating System) 

      010243411 ไมโครคอนโทรลเลอรN            3(2-2-5) 

          (Microcontroller) 

      010243416 การประมวลผลภาพดิจิทัลและแมชีนวิชัน       3(2-2-5) 

          (Digital Image Processing and Machine Vision) 

      010243418 ปvญญาประดิษฐN              3(2-2-5) 

          (Artificial Intelligence) 

      010243424 การผลิตและการจัดการผลิตดิจิทัล         3(2-2-5) 

          (Digital Manufacturing and Management) 

      010243425 การสรZางภาพและการจำลองแบบสามมิติ       3(2-2-5) 

          (3D Visualization and Simulation) 

      010243426 ระบบอัตโนมัติเชิงบูรณาการ          3(2-2-5) 

          (Integrated Automation System) 

      010243427 วิศวกรรมหุUนยนตNเชิงอุตสาหกรรม         3(2-2-5) 

          (Industrial Robotics Engineering) 

      010243429 การประยุกตNใชZระบบปฏิบัติการหุUนยนตN       3(2-2-5) 

          (Application of Robot Operating System) 

      010243430 การวัดและการสอบเทียบ           3(2-2-5) 

          (Measurement and Calibration) 

      010243912 การจัดการและความเป�นผูZนำสมัยใหมU        3(3-0-6) 

          (Modern Management and Leadership) 

     - กลุUมวิชาชีพเลือก                   3  หนJวยกิต 

      เลือกเรียน 1 วิชา จากรายวิชาตUอไปน้ี 

      010243104 เธอรNโมฟลูอิสดN              3(3-0-6) 

          (Thermofluids) 

      010243115 การควบคุมหุUนยนตNอุตสาหกรรม         3(3-0-6) 

          (Industrial Robot Control) 

      010243305 การออกแบบระบบฝvงตัว           3(3-0-6) 

          (Embedded System Design) 
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      010243408 ระบบควบคุมสมัยใหมU            3(3-0-6) 

          (Modern Control Systems) 

      010243409 ระเบียบวิธีวิจัย              3(3-0-6) 

          (Research Methodology) 

      010243415 การส่ันสะเทือนทางกล            3(3-0-6) 

          (Mechanical Vibration) 

      010243417 การตรวจติดตามสภาพเคร่ืองจักรกล        3(3-0-6) 

          (Machine Condition Monitoring) 

      010243419 โครงสรZางขZอมูลและอัลกอริทึม          3(3-0-6) 

          (Data Structure and Algorithm) 

      010243420 การจำลองดZวยคอมพิวเตอรNสำหรับวิทยาการหุUนยนตN   3(3-0-6) 

          (Computer Simulation for Robotics) 

      010243421 ระบบการขนถUายวัสดุอัตโนมัติ          3(3-0-6) 

          (Automatic Material Handling System) 

      010243422 การผลิตแบบบูรณาการดZวยคอมพิวเตอรN       3(3-0-6) 

          (Computer Integrated Manufacturing) 

      010243423 วิทยาการหุUนยนตNเคล่ือนท่ี           3(3-0-6) 

          (Mobile Robotics) 

      010243428 ระบบหุUนยนตNความแมUนยำสูง          3(3-0-6) 

          (High-precision Robotic System) 

      010243436 การควบคุมและปรับปรุงกรรมวิธี         3(3-0-6) 

          (Process Control and Improvement) 

      010243490 การออกแบบโรงงานอุตสาหกรรม         3(3-0-6) 

          (Industrial Plant Design) 

      010243493 หัวขZอพิเศษทางดZานการควบคุม         3(3-0-6) 

          (Special Topic in Control) 

      010243494 หัวขZอพิเศษทางดZานปvญญาประดิษฐN        3(3-0-6) 

          (Special Topic in Artificial Intelligence) 

      010243495 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมเคร่ืองกล       3(3-0-6) 

          (Special Topic in Mechanical Engineering) 

      010243496 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมไฟฟ¦า        3(3-0-6) 

          (Special Topic in Electrical Engineering) 
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      010243497 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมคอมพิวเตอรN      3(3-0-6) 

          (Special Topic in Computer Engineering) 

      010243498 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมหุUนยนตN        3(3-0-6) 

          (Special Topic in Robotics Engineering) 

      010243499 หัวขZอพิเศษทางดZานระบบอัตโนมัติ        3(3-0-6) 

          (Special Topic in Automation System) 

      010243902 การปรับปรุงการผลิต            3(3-0-6) 

          (Production Improvement) 

      010243910 วิศวกรรมการบำรุงรักษา           3(3-0-6) 

          (Maintenance Engineering) 

      010243911 วิศวกรรมความปลอดภัย           3(3-0-6) 

          (Safety Engineering) 

      010243926 การวางแผนและควบคุมการผลิต         3(3-0-6) 

          (Production Planning and Control) 

      010243997 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมการผลิต       3(3-0-6) 

          (Special Topic in Production Engineering) 

      010243998 หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมอุตสาหการ       3(3-0-6) 

          (Special Topic in Industrial Engineering) 

      010243999 หัวขZอพิเศษทางดZานการจัดการ          3(3-0-6) 

          (Special Topic in Management) 

 

   2.4 กลุUมวิชาฝ�กประสบการณNวิชาชีพ (S/U)           240 ช่ัวโมง 

      010243206 การฝ�กประสบการณNวิชาชีพ        240 ช่ัวโมง 

          (Internship) 

 

  3) หมวดวิชาเลือกเสรี                    6  หนJวยกิต 

      ใหZเลือกเรียนวิชาใด ๆ ในหลักสูตรระดับปริญญาตรีที ่เป�ดสอนเป�นภาษาอังกฤษท่ี

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลZาพระนครเหนือเป�ดสอน 
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4. แผนการศึกษา 

ปjท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243107 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรN 

(Computer Programming) 

3(2-2-5) 

010243109 วิศวกรรมศาสตรNเบ้ืองตZนและวิศวกรรมความปลอดภัย 

(Introduction to Engineering and Safety Engineering) 

3(2-2-5) 

010243116 การเขียนแบบวิศวกรรม 

(Engineering Drawing) 

3(2-2-5) 

010243118 พีชคณิตเชิงเสZนสำหรับวิศวกร 

(Linear Algebra for Engineers) 

3(3-0-6) 

040283111 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 1 

(Engineering Mathematics I) 

3(3-0-6) 

040303005 ฟ�สิกสN 1 

(Physics I) 

3(3-0-6) 

040303006 ปฏิบัติการฟ�สิกสN 1 

(Physics Laboratory I) 

1(0-2-1) 

080103001 ภาษาอังกฤษ 1 

(English I) 

3(3-0-6) 

 รวม 22(18-8-40) 
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ปjท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี 2 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243110 วัสดุวิศวกรรมและกรรมวิธีการผลิต 

(Engineering Materials and Manufacturing Processes) 

3(3-0-6) 

010243111 กลศาสตรNวิศวกรรม 

(Engineering Mechanics) 

3(3-0-6) 

010243407 ระบบปฏิบัติการหุUนยนตN 

(Robot Operating System) 

3(2-2-5) 

010243424 การผลิตและการจัดการผลิตดิจิทัล 

(Digital Manufacturing and Management) 

3(2-2-5) 

040283112 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 2 

(Engineering Mathematics II) 

3(3-0-6) 

040303007 ฟ�สิกสN 2 

(Physics II) 

3(3-0-6) 

040303008 ปฏิบัติการฟ�สิกสN 2 

(Physics Laboratory II) 

1(0-2-1) 

080103002 ภาษาอังกฤษ 2 

(English II) 

3(3-0-6) 

 รวม 22(19-6-41) 
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ปjท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243113 กลศาสตรNของแข็งและการออกแบบโครงสรZางหุUนยนตN 

(Solid Mechanics and Robot Structure Design) 

3(3-0-6) 

010243119 สมการเชิงอนุพันธNสำหรับวิศวกร 

(Differential Equations for Engineers) 

3(3-0-6) 

010243307 วิศวกรรมไฟฟ¦า 

(Electrical Engineering) 

3(2-2-5) 

010243411 ไมโครคอนโทรลเลอรN 

(Microcontroller) 

3(2-2-5) 

010243416 การประมวลผลภาพดิจิทัลและแมชีนวิชัน 

(Digital Image Processing and Machine Vision) 

3(2-2-5) 

010243425 การสรZางภาพและการจำลองแบบสามมิติ 

(3D Visualization and Simulation) 

3(2-2-5) 

010243429 การประยุกตNใชZระบบปฏิบัติการหุUนยนตN 

(Application of Robot Operating System) 

3(2-2-5) 

 รวม 21(16-10-37) 
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ปjท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 2 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243112 คณิตศาสตรNประยุกตNสำหรับวิศวกร 

(Applied Mathematics for Engineers) 

3(3-0-6) 

010243114 กลศาสตรNเคร่ืองจักรกลและการออกแบบกลไกหุUนยนตN 

(Mechanics of Machinery and Robot Mechanism Design) 

3(3-0-6) 

010243117 สถิติวิศวกรรมและวิทยาการขZอมูล 

(Engineering Statistics and Data Science) 

3(2-2-5) 

010243301 การออกแบบวงจรดิจิทัล 

(Digital Circuit Design) 

3(2-2-5) 

010243302 อิเล็กทรอนิกสNอุตสาหกรรม 

(Industrial Electronics) 

3(2-2-5) 

010243405 การควบคุมอัตโนมัติ 

(Automatic Control) 

3(2-2-5) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

(General Education Elective Courses) 

3(3-0-6) 

 รวม 21(17-8-38) 
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ปjท่ี 3 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243403 ระบบควบคุมอุตสาหกรรม 

(Industrial Control System) 

3(2-2-5) 

010243418 ปvญญาประดิษฐN 

(Artificial Intelligence) 

3(2-2-5) 

010243427 วิศวกรรมหุUนยนตNเชิงอุตสาหกรรม 

(Industrial Robotics Engineering) 

3(2-2-5) 

010243430 การวัดและการสอบเทียบ 

(Measurement and Calibration) 

3(2-2-5) 

080303701 กระบวนการคิดเชิงออกแบบ 

(Design Thinking) 

3(3-0-6) 

0803xxxxx วิชาเลือกในชุดวิชากีฬาและนันทนาการ 

(Sport and Recreation Elective Courses) 

1(0-2-1) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

(General Education Elective Courses) 

3(3-0-6) 

 รวม 19(14-10-33) 
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ปjท่ี 3 ภาคการศึกษาท่ี 2 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243205 โครงงานการออกแบบตามความตZองการอุตสาหกรรม 

(Industrial-based Design Project) 

3(2-2-5) 

010243426 ระบบอัตโนมัติเชิงบูรณาการ 

(Integrated Automation System) 

3(2-2-5) 

080203914 ผูZประกอบการนวัตกรรม 

(Innovative Technopreneurs) 

3(3-0-6) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

(General Education Elective Courses) 

3(3-0-6) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกในหมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 

(General Education Elective Courses) 

2(2-0-4) 

 รวม 14(12-4-26) 
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ปjท่ี 3 ภาคฤดูร*อน 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243206 การฝ�กประสบการณNวิชาชีพ 

(Internship) 

240 ช่ัวโมง 

 รวม 240 ช่ัวโมง 
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ปjท่ี 4 ภาคการศึกษาท่ี 1 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243210 โครงงาน 1 

(Project I) 

3(0-6-3) 

010243xxx วิชาเลือกทางวิศวกรรม 

(Engineering Elective Course) 

3(3-0-6) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 

(Free Elective Course) 

3(3-0-6) 

 รวม 9(6-6-15) 

 

  



OBE 2 

 

44 

ปjท่ี 4 ภาคการศึกษาท่ี 2 

 รหัสวิชา       ช่ือวิชา     หนJวยกิต (บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด*วยตัวเอง) 

010243211 โครงงาน 2 

(Project II) 

3(0-6-3) 

010243912 การจัดการและความเป�นผูZนำสมัยใหมU 

(Modern Management and Leadership) 

3(3-0-6) 

xxxxxxxxx วิชาเลือกเสรี 

(Free Elective Course) 

3(3-0-6) 

 รวม 9(6-6-15) 
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5. คำอธิบายรายวิชา 

010213702  จรรยาบรรณในการประกอบวิชาชีพ                2(2-0-4) 

     (Work Ethics) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     คุณธรรม ศีลธรรม และจริยธรรมในการปฏิบัติตน ในการทำงาน ในวิชาชีพ และในสังคม 

หลักการวิเคราะหNปvญหาที่เกี่ยวขZองกับจริยธรรมในสถานการณNตUาง ๆ การตัดสินใจ การบริหาร อารมณN 

พฤติกรรมท่ีถูกตZองเหมาะสม ตามบริบทของวิชาชีพ ความเป�นมืออาชีพในการทำงาน 

     Moral; morality, and ethics for personal workplace profession and society; 

principles of analyzing problems related to ethics in various situations involving decision 

making, emotional management, and behavior according to the professional context; 

professionalism in the workplace. 

 

010243104  เธอรNโมฟลูอิดสN                       3(3-0-6) 

     (Thermofluids) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานเธอรNโมไดนามิกสN หลักการและคำจำกัดความ สมบัติของสารบริสุทธ์ิ งานและ 

ความรZอน กฎขZอที่หนึ่งของเธอรNโมไดนามิกสN ระบบป�ดและปริมาตรควบคุม พื้นฐานของกลศาสตรNของไหล 

คุณสมบัติของของไหล การอนุรักษNมวล โมเมนตัมและพลังงาน สถิตยศาสตรNของไหล สมการของเบอรNนูลลี 

สนามการไหล การไหลที่อัดไมUไดZในสถานะคงท่ี การถUายเทความรZอนพื้นฐาน การนำไฟฟ¦า การพาความรZอน

และการแผUรังสี 

     Basic of thermodynamics; principle and definition; properties of pure 

substances; work and heat; first law of thermodynamics; closed system and control volume; 

basic of fluid mechanics; fluid properties; conservation of mass; momentum and energy; fluid 

statics; Bernoulli’s equation; flow field; steady-state incompressible flow; basic heat transfer; 

conduction; convection and radiation heat transfers. 
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010243107  การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรN                 3(2-2-5) 

     (Computer Programming) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความรู Zเบื ้องตZนเกี ่ยวกับคอมพิวเตอรN การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรNเพื ่อแกZปvญหา 

ทางวิศวกรรม ภาษาการโปรแกรมขั้นสูง ผังงาน ตัวแปร ลำดับมาตรฐาน นิพจนN ตัวดำเนินการ การเลือก  

การทำซ้ำ อารNเรยN ตัวช้ี ฟvงกNชัน ไฟลN สตริง การแจงนับ โครงสรZาง ยูเนียน 

     Introduction to computers; computer programming to solve engineering 

problems; high-level programming language; flowchart; variables; standard streams; 

expressions; operators; selection; repetition; array; pointer; function; file; string; enumeration; 

structure; union. 

 

010243109  วิศวกรรมศาสตรNเบ้ืองตZนและวิศวกรรมความปลอดภัย           3(2-2-5) 

     (Introduction to Engineering and Safety Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     หลักการวิศวกรรม หลักการทางวิศวกรรมดZานความปลอดภัย พื้นฐานการออกแบบและ 

การใชZงานหุUนยนตN การประเมินความเสี่ยงและการวิเคราะหNอันตรายในงานวิศวกรรม การนำโปรโตคอลและ

มาตรฐานดZานความปลอดภัยมาใชZ ความปลอดภัยในการโตZตอบระหวUางมนุษยNกับหุUนยนตN ขZอควรพิจารณา

ดZานความปลอดภัยในระบบอัตโนมัติและระบบควบคุมหุUนยนตN 

     Engineering principles; safety engineering principles; fundamentals of robotic 

design and operation; risk assessment and hazard analysis in engineering; implementation of 

safety protocols and standards; human-robot interaction safety; safety considerations in 

robotic automation and control systems. 
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010243110  วัสดุวิศวกรรมและกรรมวิธีการผลิต                3(3-0-6) 

     (Engineering Materials and Manufacturing Processes) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความรู Zเบื ้องตZนเกี ่ยวกับเคมีวิศวกรรมและวัสดุวิศวกรรม คุณสมบัติเชิงกลของวัสดุ  

การทดสอบวัสดุ ประเภทของโครงสรZางผลึกและขZอบกพรUองของผลึกของวัสดุ แผนภาพสมดุลของ 

การเปลี่ยนแปลงเฟสและการปรับปรุงคุณภาพของเหล็กกลZาคารNบอนโดยการใหZความรZอน การผลิตเหล็ก 

การชุบแข็ง การอบอUอน หลักการจำแนกประเภทและการคัดเลือกเหล็กกลZาคารNบอน เหล็กกลZาโลหะผสม 

เหล็กกลZาไรZสนิม เหล็กหลUอ เหล็กกลZาเครื ่องมือ โลหะที ่ไมUมีธาตุเหล็ก เซรามิกสN วัสดุคอมโพสิต  

วัสดุโพลีเมอรN ความรูZเบื้องตZนเกี่ยวกับกระบวนการผลิต หลักการคัดเลือกกระบวนการผลิต การหลUอ การรีด 

การขึ้นรูป การตัดเฉือน การเชื่อม การยึดติดดZวยกาว เคลือบผิว กระบวนการประกอบ กระบวนการผลิต

สมัยใหมU 

     Introduction to engineering chemistry and engineering materials, mechanical 

properties of materials; material testing; types of crystal structure and crystalline 

imperfections of materials; equilibrium diagram of phase transformation and quality 

improvement of carbon steel by heat treatment; steelmaking; hardening; annealing; 

classification principles and selection of carbon steel; alloy steel; stainless steel; cast iron; 

tool steel; non-ferrous metals; ceramics; composite materials; polymeric materials; 

Introduction to manufacturing processes; principles of manufacturing process selection; 

casting; rolling; forming; machining; welding; adhesive bonding, surface coating; assembly 

processes; modern manufacturing processes. 

 

010243111  กลศาสตรNวิศวกรรม                     3(3-0-6) 

     (Engineering Mechanics) 

     วิชาบังคับกUอน : 040303005 ฟ�สิกสN 1 

     Prerequisite  : 040303005 Physics I 

     เวกเตอรNแรง ระบบแรงสองมิติและสามมิติ จลนศาสตรNและจลนพลศาสตรNของอนุภาค 

และวัตถุแข็งเกร็ง ความเสียดทาน จุดศูนยNถUวงและเซนทรอยดN กฎของนิวตัน การเคลื ่อนที ่เชิงเสZน  

การเคล่ือนท่ีแบบเสZนโคZง การเคล่ือนท่ีสัมพัทธN 

     Force vectors; two-dimentional and three-diementional force systems; 

kinematics and kinetics of a particle and a rigid body; friction; center of gravity and centroid; 

Newton’s law; linear motion; curvilinear motion; relative motion. 
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010243112  คณิตศาสตรNประยุกตNสําหรับวิศวกร                3(3-0-6) 

     (Applied Mathematics for Engineers) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ทบทวนทฤษฎีพ้ืนฐานคณิตศาสตรN การประมาณคUาความคลาดเคล่ือนท่ีเกิดจากการคํานวณ

เชิงตัวเลข การหาคําตอบเชิงตัวเลขของระบบสมการเชิงเสZน การถดถอยเชิงเสZน การหาคําตอบเชิงตัวเลข

ของระบบสมการไมUเชิงเสZน การถดถอยไมUเชิงเสZน การประมาณคUาในชUวง การหาอนุพันธNเชิงตัวเลข  

การอินทิเกรตเชิงตัวเลข การเขียนโปรแกรมเพ่ือแกZปvญหาเชิงตัวเลข 

     Review of basic mathematical theories; numerical error approximation; 

numerical solution of systems of linear equations; linear regression; numerical solution of 

systems of nonlinear equations; nonlinear regression; interpolation; numerical differentiation; 

numerical integration; programming for solving numerical problems. 

 

010243113  กลศาสตรNของแข็งและการออกแบบโครงสรZางหุUนยนตN           3(3-0-6) 

     (Solid Mechanics and Robot Structure Design) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243111 กลศาสตรNวิศวกรรม 

     Prerequisite  : 010243111 Engineering Mechanics 

     แนวทางทั่วไปของการออกแบบแนวคิดเชิงระบบ ความเคZนและความเครียด สมบัติเชิงกล

และการเลือกวัสดุ ความแข็งแรงภายใตZประเภทภาระ ความเคZนรวม ทฤษฎีความลZมเหลว การออกแบบ

ความลZา การออกแบบคานและเพลา การออกแบบขZอตUอสำหรับการประกอบและถอดประกอบชิ้นสUวน  

การสUงกำลังดZวยแรงกลและแรงเสียดทาน การออกแบบเฟ­องสUงกำลัง 

     General guidelines of systematic conceptual design; stress and strain; 

mechanical properties and material selection; strength under load types; combined stress; 

failure theory; fatigue design; beam and shaft design; joints design for assembly and 

disassembly parts; mechanical power transmission and friction force; transmission gear 

design. 
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010243114  กลศาสตรNเคร่ืองจักรกลและการออกแบบกลไกหุUนยนตN           3(3-0-6) 

     (Mechanics of Machinery and Robot Mechanism Design) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243113 กลศาสตรNของแข็งและการออกแบบโครงสรZางหุUนยนตN 

     Prerequisite  : 010243113 Solid Mechanics and Robot Structure Design 

     การประยุกตNใชZเมทริกซN เวกเตอรN และเทคนิคกราฟ�กสำหรับการวิเคราะหNจลนศาสตรN 

และพลศาสตรN การหาตำแหนUง ความเร็ว ความเรUง และแรงในการเชื่อมโยงกลไกและชิ้นสUวนเครื่องจักร  

การออกแบบหุUนยนตNและเครื่องจักร การประกอบ ความเคZน มิติ การเลือกวัสดุ การประยุกตNใชZระเบียบวิธี 

ไฟไนตNเอลิเมนตNสำหรับการวิเคราะหNโครงสรZางและช้ินสUวนเคร่ืองจักร 

     Applications of vectors matrices, and graphical techniques for kinematics and 

dynamics analysis; determination of positions, velocities, accelerations, and forces in 

mechanism linkages and machine parts; robotic and machinery design; assembly; stress, 

dimensions calculation; materials selection; applications of finite element method for 

structural and machine parts analysis. 

 

010243115  การควบคุมหุUนยนตNอุตสาหกรรม                 3(3-0-6) 

     (Industrial Robot Control) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     โครงสรZางและชนิดของหุ UนยนตNอุตสาหกรรม การควบคุมแบบจุดตUอจุด การควบคุม

แบบตUอเนื่อง การควบคุมแบบขZอตUออิสระ การออกแบบเสZนทางเดิน การออกแบบโปรแกรมการควบคุม 

แขนหุUนยนตN การติดต้ัง การปรับต้ังและการบำรุงรักษา หุUนยนตNอุตสาหกรรมในยุคอุตสาหกรรม 4.0 

     Structure and types of industrial robot; point-to-point control; continuous 

control; independent joint control; path planning; designing a control program for robot arm; 

installation; calibration and maintenance; industrial robots for industry 4.0. 
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010243116  การเขียนแบบวิศวกรรม                    3(2-2-5) 

     (Engineering Drawing) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     แนวคิดการออกแบบทางวิศวกรรม บรรทัดฐานและมาตรฐานการเขียนแบบ ภาพฉายภาพ

สามมิติ ภาพตัด การกําหนดมิติและการระบุความหยาบผิว การกําหนดพิกัดความเผUือและพิกัด รูปทรง  

การรUางแบบดZวยมือเปลUา คอมพิวเตอรNชUวยในการออกแบบ การทําแบบแยกชิ้น การทําแบบ ประกอบ  

การสแกนสามมิติชUวยการออกแบบ 

     Concept of engineering design; norm and standard of drawing; orthographic 

projections; isometric view; sectional view; dimension and roughness description; 

dimensional and form tolerance; free-hand sketch; computer aided design; sub-assembly 

and assembly drawing; 3D scan assisted design. 

 

010243117  สถิติวิศวกรรมและวิทยาการขZอมูล                 3(2-2-5) 

     (Engineering Statistics and Data Science) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การวิเคราะหNทางสถิติ การวิเคราะหNการถดถอยและความสัมพันธNเชิงเสZนและไมUเชิงเสZน 

การวิเคราะหNความแปรปรวน การควบคุมกระบวนการทางสถิติ การออกแบบการทดลอง การออกแบบปvจจัย

และวิธีการของทากูชิ ซอฟตNแวรNสำหรับการวิเคราะหNขZอมูลและการออกแบบการทดลอง ความรูZเบื้องตZน

เกี่ยวกับวิทยาการขZอมูล การทำเหมืองขZอมูล กฎความสัมพันธN การจัดกลุUม การจำแนก ความรูZเบื้องตZน

เก่ียวกับการเรียนรูZของเคร่ืองและการประยุกตNใชZ 

     Statistical analysis; regression analysis and linear and non-linear correlation; 

analysis of variance; statistical process control; design of experiment; factorial design and 

Tagushi’ s method; software for data analysis and experiment design; introduction to data 

science; data mining; associate rules; clustering; classification; introdiction to machine 

learning and its applications. 
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010243118  พีชคณิตเชิงเสZนสำหรับวิศวกร                  3(3-0-6) 

     (Linear Algebra for Engineers) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     แนวคิดและเทคนิคพีชคณิตเชิงเสZนสำหรับวิศวกรรม การแปลง การหมุน จลนศาสตรN 

ปริภูมิเวกเตอรN การแปลงเชิงเสZน เมทริกซN คUาเฉพาะ เวกเตอรNเฉพาะ อัลกอริทึมสำหรับการเคลื่อนท่ี 

และการควบคุม เคร่ืองมือพีชคณิตเชิงเสZนสำหรับการใชZงานวิศวกรรม 

     Linear algebra concepts and techniques for engineering; transformations; 

rotations; kinematics; vector spaces; linear transformations; matrices; eigenvalues; 

eigenvectors; algorithms for motion and control; linear algebra tools for engineering 

applications. 

 

010243119  สมการเชิงอนุพันธNสำหรับวิศวกร                 3(3-0-6) 

     (Differential Equations for Engineers) 

     วิชาบังคับกUอน : 040283112 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 2 

     Prerequisite  : 040283112 Engineering Mathematics II 

     สมการเชิงอนุพันธNสามัญ แบบจำลองระบบทางกล การแปลงลาปลาซ ผลเฉลยสมการ 

เชิงอนุพันธNสามัญแบบอนุกรม คUาไอเกนและไอเกนเวกเตอรN ระบบสมการเชิงอนุพันธNสามัญเชิงเสZน อนุกรม 

ฟูเรียรN สมการเชิงอนุพันธNยUอยและปvญหาขอบ สมการความรZอน สมการคลื่น สมการลาปลาซ การแปลง 

ฟูเรียรN 

     Differential equations, models of mechanical systems, Laplace transform, 

series solutions, eigenvalues and eigenvectors, systems of linear ordinary differential 

equations, Fourier series, Partial differential equations and boundary value problems; heat 

equation, wave equation, Laplace’s equation, Fourier transform. 
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010243205  โครงงานการออกแบบตามความตZองการอุตสาหกรรม           3(2-2-5) 

     (Industrial-based Design Project) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การออกแบบโครงงาน การระบุความตZองการจากอุตสาหกรรม การวิเคราะหNปvญหา  

การคZนควZาและทบทวนวรรณกรรม การตั้งสมมุติฐาน การกำหนดวัตถุประสงคNของโครงงาน การรวบรวม

ขZอมูล สถิติและเครื่องมือ การวิเคราะหNและเลือกวิธีการที่เหมาะสม ขZอจำกัดโครงงาน การอภิปราย ขZอสรุป 

ขZอเสนอแนะ การเขียนเชิงวิชาการ การนำเสนอผลงาน 

     Project design; identifying the industry needs; problems analysis; literature 

review; hypothesis statement; problems and objectives definition; data collection; statistics 

and tools; analysis and suitable solution selection; project limitations; discussion; conclusion; 

academic writing; dissemination; presentation. 

 

010243206  การฝ�กประสบการณNวิชาชีพ                 240 ช่ัวโมง 

     (Internship) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การฝ�กประสบการณNวิชาชีพทางวิศวกรรมในสถานประกอบการเป�นระยะเวลาไมUนZอยกวUา 

240 ช่ัวโมง 

     Engineering internship in an establishment for a period of not less than 240 

hours. 

  



OBE 2 

 

53 

010243210  โครงงาน 1                       3(0-6-3) 

     (Project I) 

     วิชาบังคับกUอน : โดยความเห็นชอบของภาควิชา 

     Prerequisite  : Approval from the Department 

     สUวนแรกของโครงงานออกแบบดZานวิศวกรรม ปvญหาทางวิศวกรรมท่ีซับซZอนในสหสาขาวิชา 

กรณีศึกษาทางอุตสาหกรรม กลยุทธNการแกZปvญหาสำหรับความทZาทายทางวิศวกรรมที่ซับซZอน การพัฒนา

ขZอเสนอโครงงาน การสอบหัวขZอ 

     First part of design project in enginnering; complex engineering problems in 

multidisciplinary; industrial case studies; problem-solving strategies for complex engineering 

challenges; project proprosal development; proposal examination. 

 

010243211  โครงงาน 2                       3(0-6-3) 

     (Project II) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243210 โครงงาน 1 

     Prerequisite  : 010243210 Project I 

     โครงการตUอเนื่องจากโครงการท่ี 1 การออกแบบรUวมกันและการนำระบบวิศวกรรมมาใชZ 

การออกแบบการทดลอง การสรZางตZนแบบ การรวบรวมขZอมูล การสอบกZาวหนZา การวิเคราะหNขZอมูล การ

อภิปรายและสรุปผล การเขียนรายงาน การสอบป¦องกัน การเผยแพรU 

     Project continuing from project I; collaborative design and implementation of 

enginnering systems; experimental design; prototyping; data collection; progress examination; 

data analysis; discussion and conclusion; report writing; defence examination; dissimination. 
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010243301  การออกแบบวงจรดิจิทัล                   3(2-2-5) 

     (Digital Circuit Design)  

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     เลขฐาน พีชคณิตเชิงเสZน ตารางคUาความจริง แผนผังคารNนอฟ วงจรเกตพื้นฐาน วงจรรวม 

วงจรมัลติเพล็กซN วงจรฟลิปฟลอป วงจรเขZารหัสและถอดรหัส จําวงจรนับ วงจรชิฟตNรีจิสเตอรN วงจรลำดับ

แบบซิงโครนัสและอะซิงโครนัส ตัวแปลงแอนะล็อกเป�นดิจิทัล ตัวแปลงดิจิทัลเป�นแอนะล็อก 

     Base number; boolean algebra; truth table; Karnaugh map; basic gate circuits; 

combination circuits; multiplex circuits; flip-flop circuits; encoding and decoding circuits; 

counter circuits; shift-register circuits; sequential circuits: synchronous and asynchronous; 

analog-to-digital converter; digital-to-analog converter. 

 

010243302  อิเล็กทรอนิกสNอุตสาหกรรม                   3(2-2-5) 

     (Industrial Electronics) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243307 วิศวกรรมไฟฟ¦า 

     Prerequisite  : 010243307 Electrical Engineering 

     สารกึ่งตัวนําสําหรับวงจรอิเล็กทรอนิกสNพื้นฐาน คุณลักษณะแรงดันไฟฟ¦าและกระแสไฟฟ¦า

ของอุปกรณNอิเล็กทรอนิกสN วงจรขยาย วงจรออสซิเลเตอรN วงจรแหลUงจUายกําลัง การออกแบบวงจรขับ 

และวงจรบัฟเฟอรN วงจรขยายสัญญาณดZวยออปแอมป® คุณลักษณะของอุปกรณN อิเล็กทรอนิกสNกําลัง ไดโอด

กําลัง ไทริสเตอรN ทรานซิสเตอรNกําลัง มอสเฟต ไอจีบีที การประยุกตNใชZวงจร อิเล็กทรอนิกสNในงานวิศวกรรม

และระบบอัตโนมัติ 

     Semiconductors for basic electronic circuits; voltage and current 

characteristics of electronic devices; amplifier circuits; oscillator circuits; power supply 

circuits; design of driver and buffer circuits; operational amplifier circuits; characteristic of 

power electronic devices; power diode; thyristors; power transistors; MOSFET; IGBT; 

application of electronic circuits in fields of engineering and automation system. 
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010243305  การออกแบบระบบฝvงตัว                   3(3-0-6) 

     (Embedded System Design) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี  

     Prerequisite  : None 

     ความรูZเบื้องตZนเกี่ยวกับระบบฝvงตัว หนUวยประมวลผลและแกนแบบฝvงตัว ชุดคำสั่งพื้นฐาน

ของอารNมคอรNเท็กซNเอ็มสาม การเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลีและภาษาซี การเชื่อมตUอกับอุปกรณN

ภายนอก การเชื่อมตUอกับเซนเซอรNและแอคซูเอเตอรN การจัดการการขัดจังหวะ ระบบปฏิบัติการเวลาจริง 

การจัดตารางการทำงานแบบทันที การออกแบบฮารNดแวรNรUวมกับซอฟตNแวรNเบื้องตZน การแบUงแยกระบบ 

ฝvงตัวเป�นสUวน ๆ ระบบฝvงตัวท่ีทนตUอความผิดพลาด กรณีศึกษาของการออกแบบระบบฝvงตัว 

     Introduction to embedded systems; embedded CPUs and cores; ARM Cortex 

M3 instruction set architecture; assembly and C language programming; peripheral interfacing; 

sensors and actuators interfacing; interrupt handling; real-time operating system; real-time 

scheduling; introduction to hardware software codesign; embedded system partitioning; 

fault-tolerant embedded systems; case studies of embedded system design. 

 

010243307  วิศวกรรมไฟฟ¦า                      3(2-2-5) 

     (Electrical Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : 040303007 ฟ�สิกสN 2 

     Prerequisite  : 040303007 Physics II 

     ตัวตZานทาน ตัวเหนี่ยวนำ ตัวเก็บประจุ วงจรไฟฟ¦ากระแสสลับเฟสเดียวและสามเฟส  

การคำนวณและปรับปรุงคUาตัวประกอบกำลัง วงจรแมUเหล็กพื ้นฐาน หมZอแปลง เครื ่องจักรกลไฟฟ¦า

กระแสสลับและไฟฟ¦ากระแสตรง การถUายโอนกำลังไฟฟ¦า เคร่ืองมือวัดไฟฟ¦าพ้ืนฐาน 

     Resistor; inductor; capacitor;  single and three-phase AC circuits; calculation 

and improvement of power factor; basic magnetic circuit; transformer; AC and DC machines; 

electrical power transfer; basic electrical instrumentation. 
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010243403  ระบบควบคุมอุตสาหกรรม                   3(2-2-5) 

     (Industrial Control System) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานของระบบควบคุมอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรมและการทำงานของตัวควบคุม

ลอจิกที่ตั้งโปรแกรมไดZ (พีแอลซี) การออกแบบและการนำระบบอัตโนมัติไปใชZ กลยุทธNการควบคุมสำหรับ

กระบวนการอุตสาหกรรม การบูรณาการพีแอลซีกับเซนเซอรNและแอคชูเอเตอรN ระบบไฮดรอลิก 

และนิวเมติกสNในระบบอัตโนมัติอุตสาหกรรม การแกZไขปvญหาและการบำรุงรักษาระบบที ่ใชZพีแอลซี  

ความปลอดภัยและความนUาเช่ือถือในระบบควบคุมอุตสาหกรรม 

     Fundamentals of industrial control systems; programming and operation of 

Programmable Logic Controllers (PLCs); design and implementation of automation systems; 

control strategies for industrial processes; integration of PLCs with sensors and actuators; 

hydraulic and pneumatic systems in industrial automation; troubleshooting and maintenance 

of PLC-based systems; safety and reliability in industrial control systems. 

 

010243405  การควบคุมอัตโนมัติ                     3(2-2-5) 

     (Automatic Control) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243119 สมการเชิงอนุพันธNสำหรับวิศวกร 

     Prerequisite  : 010243119 Differential Equations for Engineers 

     ระบบควบคุมแบบวงจรเป�ดและวงจรป�ด บล็อกไดอะแกรม ฟvงก Nช ันการถUายโอน  

การออกแบบระบบควบคุมป¦อนกลับโดยอาศัยการชดเชยตัวควบคุมพีไอดี การวิเคราะหNโดเมนเวลา  

ระบบลำดับที่หนึ่ง ระบบลำดับที่สอง โพลและศูนยN เสถียรภาพของระบบควบคุม เกณฑNความมั่นคงของ 

เราทNเฮอรNว ิตซN วิธ ีโลกัสของราก การวิเคราะหNโดเมนความถ่ี แผนภาพโบด เกณฑNความมั ่นคงของ  

เกณฑNเสถียรภาพไนควิสทN และแผนภาพไนควิสทN 

     Open-loop and closed-loop control systems; block diagrams; transfer 

functions; design of feedback control systems based on PID controllers compensation; time 

domain analysis; first-order systems; second-order systems; poles and zeros; stability of a 

control system; Routh-herwitz’s stability criterion; root- locus method; frequency domain 

analysis; Bode’s diagrams; Nyquist’s stability criterion; Nyquist’s diagrams. 
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010243407  ระบบปฏิบัติการหุUนยนตN                   3(2-2-5) 

     (Robot Operating System) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243107 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรN 

     Prerequisite  : 010243107 Computer Programming 

     ความรูZเบื ้องตZนเกี่ยวกับระบบปฏิบัติการหุUนยนตN สถาปvตยกรรมและสUวนประกอบของ

ระบบปฏิบัติการหุ UนยนตN การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรNบนระบบปฏิบัติการหุ UนยนตNเพื ่อควบคุม

แพลตฟอรNมหุ UนยนตNโดยใชZภาษาไพธอนหรือซีพลัสพลัส คำสั ่งและชุดคำสั ่งบนลินุกซN การแสดงผล 

และการจำลอง การเรียกเครื่องมือและไลบรารี การสรZางแพ็คเก็ต การเชื่อมตUอระหวUางระบบปฏิบัติการ

หุUนยนตNกับเซนเซอรNและแอคชูเอเตอรN อัลกอริทึมสำหรับการประมวลผลขZอมูล 

     Introduction to robot operating system; architecture and component of robot 

operating system; computer programming on robot operating system to control robot 

platforms using Python/C++; commands and instruction sets under Linux; display and 

Simulation; calling tools and libraries; creating packets; interfacing between robot operating 

system with sensors and actuators; algorithm for data processing. 

 

010243408  ระบบควบคุมสมัยใหมU                    3(3-0-6) 

     (Modern Control Systems) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ระบบควบคุมบนโดเมนเวลา การแทนระบบดZวยสเตทสเปซ ความสามารถในการควบคุม 

ความสามารถในการสังเกตและความสามารถในการระบุ ระบบเชิงเสZนที่มีคUาเฉพาะหลายคUา การแทนระบบ

ไมUเชิงเสZนดZวยสเตทสเปซ การทำใหZเป�นเชิงเสZน เมทริกซNจาโคเบียน การแยกระบบออกเป�นสUวนที่ควบคุมไดZ

และควบคุมไมUไดZ การกำหนดคUาโพลของการตอบสนองแบบเดดบีตดZวยสเตทและดZวยผลลัพธNป¦อนกลับ  

การใชZตัวสังเกต การระบุระบบไดนามิก ความรูZเบื้องตZนเกี่ยวกับการควบคุมแบบเหมาะสม การควบคุมแบบ

ปรับตัวไดZ การควบคุมแบบทนทาน 
     Control system design in time domain; state space representation; 

controllability; observability and identifiability; linear systems with multiple eigenvalues; non-

linear state-space representation; linearization; Jacobian matrices; decomposition of system 

into controllable and uncontrollable parts; deadbeat response-pole assignment with state 

and with output feedback; use of observer; dynamic system identification; introduction to 

optimal control; adaptive control; robust control. 
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010243409  ระเบียบวิธีวิจัย                      3(3-0-6) 

     (Research Methodology) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

          จริยธรรมการวิจัย การออกแบบการวิจัย การพัฒนาขZอเสนอการวิจัย การ

ทบทวนวรรณกรรม การกำหนดปvญหาและวัตถุประสงคN การต้ังสมมติฐาน วิธีการวิจัยเชิงคุณภาพ วิธีการวิจัย 

เชิงปริมาณ การวิจัยแบบผสมผสาน เทคนิคการสุUมตัวอยUาง การรวบรวมขZอมูล ความถูกตZองและความ

นUาเชื่อถือ สถิติและเครื่องมือ การวิเคราะหNขZอมูล ขZอจำกัดในการวิจัย ชUองวUางในการวิจัย การอภิปราย  

ขZอสรุป ขZอเสนอแนะ การเขียนเชิงวิชาการ การเผยแพรU การนำเสนอผลงานทางวิชาการ กระบวนการ

ตรวจสอบโดยผูZเชี่ยวชาญ เทคนิคการอZางอิงและการอZางถึง การลอกเลียนและความซื่อสัตยNทางวิชาการ การ

จัดการโครงการวิจัย 

     Research ethics; research design; research proposal development; literature 

review; problem and objective definition; hypothesis statement; qualitative research 

methods; quantitative research methods; mixed-methods research; sampling techniques; 

data collection; validity and reliability; statistics and tools; data analysis; research limitations; 

research gaps; discussion; conclusion; recommendation; academic writing; dissemination; 

academic presentation; peer review process; citation and referencing techniques; plagiarism 

and academic integrity; management of research project. 

 

010243411  ไมโครคอนโทรลเลอรN                    3(2-2-5) 

     (Microcontroller) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานการพัฒนาระบบสมองกลฝvงตัว สถาปvตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอรN ชุดคำส่ัง

ของไมโครคอนโทรลเลอรN การเขียนโปรแกรมภาษาขั ้นสูง การเชื ่อมตUออินพุตและเอาตNพุต การเขียน

โปรแกรมเพื่อควบคุมอุปกรณNอิเล็กทรอนิกสN การเชื่อมตUอเซนเซอรNและทรานสดิวเซอรN การควบคุมมอเตอรN 

การควบคุมแอคชูเอเตอรN ตัวจับเวลาและการขัดจังหวะ การแปลงแอนะล็อกเป�นดิจิทัลและการแปลงดิจิทัล

เป�นแอนะล็อก การส่ือสารผUานพอรNตอนุกรม การประยุกตNใชZไมโครคอนโทรลเลอรNในอุตสาหกรรม 

     Basic of embedded system development; architecture of microcontroller; 

instruction sets of microcontroller; high-leveled language programming; input and output 

interfacing; programming to control electronic equipment; sensor and transducer interfacing; 

motor control; autuator control; timer and interrupt; analog to digital conversion and digital 

to analog conversion; serial port communication; application of microcontroller in industry. 
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010243415  การส่ันสะเทือนทางกล                    3(3-0-6) 

     (Mechanical Vibration) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ระบบที่มีหนึ่งองศาอิสระ การสั่นสะเทือนแบบอิสระและแบบบังคับ ความถี่ธรรมชาติ 

และผลกระทบที่ถูกหนUวง การตอบสนองตUอการกระตุZนแบบฮารNมอนิก การสูญเสียพลังงานในระบบกลไก 

การสั ่นสะเทือนแบบบังคับ การหมุนที ่ไมUสมดุล ระบบที ่มีหลายองศาอิสระ หลักการของตัวดูดซับ 

แบบไดนามิก ระบบที่มีองศาอิสระมากกวUาหนึ่งองศา เครื่องมือวัดการสั่นสะเทือน การออกแบบเพื่อระงับ

การส่ันสะเทือน 

     Systems with single degree of freedom; free and forced vibration; natural 

frequency and damped effect; response to harmonic excitation; energy dissipation in 

mechanical system; forced vibration; unbalanced rotation; multiple-degree of freedom 

system; principles of dynamic absorber; systems with more than one degree of freedom; 

vibration measuring instrument; design for vibration suppression. 

 

010243416  การประมวลผลภาพดิจิทัลและแมชีนวิชัน               3(2-2-5) 

     (Digital Image Processing and Machine Vision)  

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานการประมวลผลภาพดิจิทัล การรับภาพ การตั้งคUาสภาพแสง การกรองและปรับ

สภาพสัญญาณภาพ การประมวลผลจุดพิกเซล การบีบอัดภาพ การแบUงสUวนภาพ การตรวจจับขอบ 

และการติดตามจุดที่นUาสนใจ การจับภาพเคลื่อนไหว การจดจำอักขระ การเปรียบเทียบภาพ การรูZจำวัตถุ 

การแปลงสัญญาณ การวัดระยะทางดZวยสัญญาณภาพ การวิเคราะหNภาพดZวยโปรแกรมซอฟตNแวรN  

การประมวลผลภาพดิจิทัลในแอปพลิเคชันการควบคุม การเช่ือมตUอระหวUางกลZองกับหุUนยนตN การประมวลผล

ภาพดิจิทัลและระบบการมองเห็นของเคร่ืองจักรในอุตสาหกรรม 

     Basic digital image processing; image acquisition; light condition setting; image 

signal filtering and conditioning; dot pixel processing; image compression; image 

segmentation; edge detection and interesting point tracking; motion capture; character 

recognition; picture comparing; object recognition; signal transformation; distance 

measurement by image signal; image analysis by software program; digital image processing 

in control applications; interfacing between camera and robot; digital image processing and 

machine vision in industry. 
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010243417  การตรวจติดตามสภาพเคร่ืองจักรกล                3(3-0-6) 

     (Machine Condition Monitoring) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การเชื่อมตUอระหวUางเซนเซอรNกับคอมพิวเตอรN ความผิดปกติของสัญญาณและการปรับปรุง

สภาพสัญญาณ การวิเคราะหNสัญญาณทั้งรูปแบบสัญญาณ และรูปแบบพารามิเตอรN การวิเคราะหNสัญญาณ

การสั่นสะเทือน อุณภูมิ ความดัน แรงบิด ความดังเสียงในเครื่องจักรกล การเฝ¦าระวังการแตกรZาวดZวย

เทคนิคอะคูสติก การประมาณอายุการใชZงานและการบำรุงรักษาระบบ 

     Interfacing between sensor and computer; signal aliasing and signal 

conditioning; signal analysis of signal based and parameter-based analysis; vibration signal 

analysis; temperature; pressure; and torque; decibel in machine; crack monitoring using 

acoustic emission technique; life time estimation and system maintenance. 

 

010243418  ปvญญาประดิษฐN                      3(2-2-5) 

     (Artificial Intelligence) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ประวัติและคําจํากัดความของปvญญาประดิษฐN อัลกอริทึมการคZนหา การแทนความรูZ ตรรกะ

เชิงประพจนN ตรรกะเชิงเพรดิเคต ฐานกฎ ระบบผูZเชี่ยวชาญ การวางแผนอัตโนมัติ เครือขUายประสาทเทียม 

อัลกอริทึมทางพันธุกรรม ลอจิกฟvซซี การประมวลผลภาษาธรรมชาติ การประมวลผลสัญลักษณN การแปล

ดZวยเคร่ือง การมองเห็นดZวยเคร่ือง การประมวลผลภาพ การประยุกตNใชZปvญญาประดิษฐN 

     History and definition of artificial intelligence; search algorithm; knowledge 

representation; propositional logic; predicate logic; rule base; expert system; automated 

planning; artificial neural network; genetic algorithm; fuzzy logic; natural language processing; 

symbolic processing; machine translation; machine vision; image processing; application of 

artificial intelligence. 
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010243419  โครงสรZางขZอมูลและอัลกอริทึม                  3(3-0-6) 

     (Data Structure and Algorithm) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     โครงสรZางขZอมูลเชิงเสZน แถวลำดับ แถวแบบซZอน แถวคอย แถวคอยลัดคิว โครงสรZางขZอมูล 

รายการ การเชื่อมตUอแบบทางเดียว การเชื่อมตUอแบบสองทาง การจัดการสตริง การเปรียบเทียบ โครงสรZาง

แบบตZนไมZ กราฟ การคZนหาและการเรียงลำดับขZอมูล การจัดหนUวยความจำแบบฮีป การเขZารหัสแฮช การเรียก

ซ้ำ การยZอนรอย 

     Linear data structure; order; stack; queue; priority queue; data structure; link 

list; one-way communication; two-way communication; string manipulation; comparison; tree 

structure; graph; data searching and sorting; managing heap memory; hash coding; recursion; 

backtracking. 

 

010243420  การจำลองดZวยคอมพิวเตอรNสำหรับวิทยาการหุUนยนตN           3(3-0-6) 

     (Computer Simulation for Robotics) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การออกแบบหุUนยนตNและเครื ่องมือกลสมัยใหมU การวิเคราะหNและออกแบบโครงสรZาง

หุUนยนตNและเครื่องมือกล ระบบการเคลื่อนที่เชิงเสZนและเชิงมุม พลศาสตรNของเครื่องมือกลและผลกระทบ

ทางอุณหภาพ ตัวขับเคลื ่อนและการควบคุมหุ UนยนตNและเครื ่องมือกล ระบบควบคุมชนิดปรับตัวเอง  

ซีเอดีและซีเออีในการออกแบบและการวิเคราะหN แบบจำลองและการทดสอบแบบจำลอง ในการออกแบบ

หุUนยนตNและเคร่ืองมือกล 

     Design of modern robotics and machine tools; analysis and design of robotics 

and machine tools structures; translation and angular motion systems; dynamics of machine 

tools and thermal effects; drives and control of robotics and machine tools; adaptive control 

systems; CAD/CAE in design and analysis; models and model testing in robotics machine 

tools design. 
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010243421  ระบบการขนถUายวัสดุอัตโนมัติ                  3(3-0-6) 

     (Automatic Material Handling System) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ประเภทของอุปกรณNการขนถUายวัสดุ เกณฑNการเลือกอุปกรณNการขนถUายวัสดุ สUวนประกอบ

และหนZาที ่ของระบบการจัดการวัสดุ การควบคุมสายพานลำเลียง ลูกกลิ ้ง เครื ่องป¦อนสกรู โซU พัดลม 

สายพานลำเลียงแนวดิ่ง สายพานลำเลียงแบบสั่นสะเทือน สายพานลำเลียงหุUนยนตNอุตสาหกรรม เครน  

ยานยนตNนำทางอัตโนมัติและยานยนตNขนสUง 

     Type of material handling equipment; selection criteria of material handling 

equipment; components and function of material handling system; conveyer belt control; 

roller; screw feeder; chains; blower; vertical conveyer; vibration conveyer; industrial robot 

conveyer; crane; automated guided vehicle and transportable vehicle. 

 

010243422  การผลิตแบบบูรณาการดZวยคอมพิวเตอรN               3(3-0-6) 

     (Computer Integrated Manufacturing) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานของระบบการผลิตแบบบูรณาการดZวยคอมพิวเตอรN การออกแบบและการผลิต 

ดZวยความชUวยเหลือของคอมพิวเตอรN การควบคุมเชิงตัวเลขดZวยคอมพิวเตอรN การเขียนโปรแกรมซีเอ็นซี 

หุUนยนตNอุตสาหกรรม การเขียนโปรแกรมหุUนยนตN ระบบการจัดการวัสดุอัตโนมัติ ยานพาหนะนำทางอัตโนมัติ  

ตัวควบคุมลอจิกที ่ตั ้งโปรแกรมไดZ ระบบจัดเก็บอัตโนมัติและรับอัตโนมัติ ระบบการผลิตแบบยืดหยุUน  

การออกแบบระบบ CIM โดยใชZซอฟตNแวรNคอมพิวเตอรN 

     Basic of computer integrated manufacturing system; computer aided design 

and manufacturing; computer numerical control; CNC programming; industrial robotics; 

robotic programming; automatic material handling system; automated guided vehicle; 

programmable logic controller; automatic storage and automatic receive system; flexible 

manufacturing system; design of CIM system using computer software. 
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010243423  วิทยาการหุUนยนตNเคล่ือนท่ี                   3(3-0-6) 

     (Mobile Robotics) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     เซนเซอรN แอคชูเอเตอรN การควบคุมหุUนยนตNคลื่อนท่ี การเคลื่อนที่และกลศาสตรN การรับรูZ 

การหาตำแหนUง การสรZางแผนท่ี การวางแผน การรับภาพของคอมพิวเตอรN ปvญญาประดิษฐN การประยุกตNใชZ

หุUนยนตNเคล่ือนท่ี 

     Sensors; actuators; mobile robot control; locomotions and kinematics; 

perception; localization; map generation; planning; computer vision; artificial intelligence; 

application of mobile robots. 

 

010243424  การผลิตและการจัดการผลิตดิจิทัล                 3(2-2-5) 

     (Digital Manufacturing and Management) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243116 การเขียนแบบวิศวกรรม 

     Prerequisite  : 010243116 Engineering Drawing 

     การผล ิตด Zวยความช Uวยเหล ือของคอมพ ิวเตอรN  ว ิศวกรรมด Zวยความช Uวยเหลือ 

ของคอมพิวเตอรN การจัดการขZอมูลผลิตภัณฑN การเขียนโปรแกรมซีเอ็นซี รหัสจี การผลิตแบบเติมแตUง  

การพิมพNสามมิติ การจำลององคNประกอบไฟไนตN 

     Computer Aided Manufacturing (CAM); Computer Aided Engineering (CAE); 

Product Data Management (PDM); CNC programming; G-codes; additive manufacturing;  

3D printing; finite element simulation. 
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010243425  การสรZางภาพและการจำลองแบบสามมิติ               3(2-2-5) 

     (3D Visualization and Simulation) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243424 การผลิตและการจัดการผลิตดิจิทัล 

     Prerequisite  : 010243424 Digital Manufacturing and Management 

     เทคนิคการสรZางภาพสามมิติในหุUนยนตN การจำลองระบบหุUนยนตNในสภาพแวดลZอม 3 มิติ 

การสรZางโมเดลและการจำลองสUวนประกอบของหุUนยนตN การสรZางตZนแบบเสมือนจริงและการทดสอบแบบ

เรียลไทมNสำหรับการประยุกตNใชZงานดZานฟ�สิกสN และการจำลองในวิทยาการหุUนยนตN การจำลองรูปแบบ

คำอธิบายหุUนยนตNแบบครบวงจร 

     3D visualization techniques in robotics; simulation of robotic systems in 3D 

environments; modeling and rendering of robotic components; virtual prototyping and 

testing; real-time simulation for robotic applications; integration of physics-based simulation 

in 3D environments; tools and software for 3D visualization and simulation in robotics; unified 

robotics description format simulation. 

 

010243426  ระบบอัตโนมัติเชิงบูรณาการ                  3(2-2-5) 

     (Integrated Automation System) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243403 ระบบควบคุมอุตสาหกรรม 

     Prerequisite  : 010243403 Industrial Control System 

     ระบบควบคุมอุตสาหกรรมแบบบูรณาการในอุตสาหกรรม สUวนประกอบของระบบการผลิต

อัตโนมัติ ระบบนิวแมติกสNและระบบไฮดรอลิก ระบบควบคุมอุตสาหกรรม ระบบการเคลื่อนท่ี ทิศทาง 

การเคล่ือนท่ี เซนเซอรNแอนะล็อก เซนเซอรNดิจิทัล สUวนประกอบของเคร่ืองจักรในระบบการวัด ระบบการผลิต

แบบยืดหยุUน การผลิตแบบเซลลN ระบบการผลิตแบบบูรณาการดZวยคอมพิวเตอรN 

     Integrated industrial control system in industrial; components of automatic 

manufacturing system; pneumatics and hydraulics; motion system; motion direction; analog 

sensors; digital sensors; components of machine in measuring system; Flexible Manufacturing 

System (FMS); cellular production; Computer Integrated Manufacturing System (CIMS). 
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010243427  วิศวกรรมหุUนยนตNเชิงอุตสาหกรรม                 3(2-2-5) 

     (Industrial Robotics Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243114 กลศาสตรNเคร่ืองจักรกลและการออกแบบกลไกหุUนยนตN 

            010243405 การควบคุมอัตโนมัติ 

     Prerequisite  : 010243114 Mechanics of Machinery and Robot Mechanism Design 

            010243405 Automatic Control 

     ความเป�นมาของวิศวกรรมหุUนยนตN การจำแนกประเภทและสUวนประกอบของหุUนยนตN 

สมการและพิกัดอZางอิงในหุUนยนตN ประเภทและสมการการเคลื่อนที่ตUาง ๆ ในสองและสามมิติ การเคลื่อนท่ี

และจลนศาสตรN การระบุตำแหนUง การสรZางแผนท่ี การวางแผนเสZนทาง เครื่องจักรกลขนาน การจำลอง

ระบบหุUนยนตN การประยุกตNใชZหุUนยนตNเคล่ือนท่ี การประยุกตNใชZในอุตสาหกรรมการผลิต 

     Background of robotics engineering; classification and components of robots; 

equations and reference coordinates in robots; different types and equations of motion in 

two and three dimensions; locomotions and kinematics; localization; map generation; path 

planning; parallel manipulator; simulation of robotic system; applications of robots; 

applications to manufacturing industry; 

 

010243428  ระบบหุUนยนตNความแมUนยำสูง                  3(3-0-6) 

     (High-precision Robotic System) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     พื้นฐานของระบบหุUนยนตNความแมUนยำสูง หุUนยนตNอุตสาหกรรม ระบบอัตโนมัติ หุUนยนตN

ผUาตัด หุUนยนตNไมโคร แขนหุUนยนตNอุตสาหกรรม กริปเปอรNหุUนยนตN เกียรNสUงกำลัง มอเตอรN แอคชูเอเตอรN  

การวางตำแหนUงที่แมUนยำผลิตภัณฑNมาตรฐานที่ใชZมอเตอรN แบริ่ง เซนเซอรNป¦อนกลับ และการออกแบบ

พ้ืนฐานของระบบหุUนยนตNความแมUนยำสูง 

     Basic of high-precision robotic system, industrial robot, automation, surgery 

robot, micro-robot, industrial robot arm, robot gripper, power transmission gear, motor, 

actuator, precision positioning, motorized standard product, bearing, feedback sensor and 

concept design of high-precision robotic system. 
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010243429  การประยุกตNใชZระบบปฏิบัติการหุUนยนตN               3(2-2-5) 

     (Application of Robot Operating System) 

     วิชาบังคับกUอน : 010243407 ระบบปฏิบัติการหุUนยนตN 

     Prerequisite  : 010243407 Robot Operating System 

     การประยุกตNใชZระบบปฏิบัติการหุUนยนตN การนำระบบปฏิบัติการหุUนยนตNไปใชZสำหรับ 

การควบคุมหุUนยนตNและระบบอัตโนมัติ การบูรณาการเซ็นเซอรNและตัวกระตุZนโดยใชZระบบปฏิบัติการหุUนยนตN 

การพัฒนาแอปพลิเคชันหุ UนยนตNดZวยระบบปฏิบัติการหุ UนยนตN การสื ่อสารและการแลกเปลี ่ยนขZอมูล 

ในสภาพแวดลZอมระบบปฏิบัติการหุUนยนตN การจำลองและการทดสอบระบบหุUนยนตNดZวยระบบปฏิบัติการ

หุUนยนตN เคร่ืองมือและไลบรารีระบบปฏิบัติการหุUนยนตNข้ันสูง 

     Applications of Robot Operating System (ROS); implementation of ROS for 

robotic control and automation; integration of sensors and actuators using ROS; development 

of robotic applications with ROS; communication and data exchange in ROS environments; 

simulation and testing of robotic systems with ROS; advanced ROS tools and libraries. 

 

010243430  การวัดและการสอบเทียบ                   3(2-2-5) 

     (Measurement and Calibration) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     หลักการและเทคนิคการวัด ระบบหนUวยสากล การวัดละเอียด วิธีการสอบเทียบ การสอบ

เทียบและการจัดตำแหนUงเซนเซอรN ความแมUนยำ ความถูกตZอง และความสามารถในการทำซ้ำในการวัด 

เครื่องมือและเครื่องมือสำหรับการวัดและการสอบเทียบ มาตรฐานและโปรโตคอลในกระบวนการสอบเทียบ 

วิธีการซิกซNซิกมUา 

     Measurement principles and techniques; the International System of Units; 

fine measurement; calibration method; sensor calibration and alignment; precision, accuracy 

and repeatability in measurements; tools and instruments for measurement and calibration; 

standards and protocols in calibration processes; six sigma methodology. 
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010243436  การควบคุมและปรับปรุงกรรมวิธี                 3(3-0-6) 

     (Process Control and Improvement) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปรัชญาของคุณภาพ การจัดการเกี่ยวกับการควบคุมคุณภาพ การควบคุมคุณภาพของ

กระบวนการผลิตโดยวิธีการทางสถิติ การวิเคราะหNความสามารถของกระบวนการ การวิเคราะหNระบบ  

การวัด การตรวจคุณภาพล็อตสินคZา การออกแบบการทดลองเบื ้องตZน วิศวกรรมความนUาเชื ่อถือและ  

ความนUาเช่ือถือของกระบวนการผลิต การดูงานหรือกรณีศึกษาจากภาคอุตสาหกรรม 

     Philosophy of quality; quality control management; manufacturing quality 

control using statistical techniques; process capability analysis; measurement system 

analysis; batch quality assurance; basic design of experiment; reliability engineering and 

reliability for manufacturing; industrial visit or case study. 

 

010243490  การออกแบบโรงงานอุตสาหกรรม                 3(3-0-6) 

     (Industrial Plant Design) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การพัฒนาและออกแบบผลิตภัณฑN การวางแผนการเลือกกระบวนการผลิต การพัฒนา

ระบบการผลิตและการวางผังโรงงาน การออกแบบโรงงานโดยวิธีเทคโนโลยีของกลุUมผลิตภัณฑN การออกแบบ

ระบบขนถUายวัสดุและระบบการจัดเก็บ การพิจารณาจำนวนคนงานในการปฏิบัติงานและการวิเคราะหNหา

ทำเลท่ีต้ัง 

     Product development and design; planning of manufacturing process 

selection; development of production system and plant layout; design the plant by group 

technology; design the material handling and storage system; considering the number of 

personnel and analysis of plant location. 
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010243493  หัวขZอพิเศษทางดZานการควบคุม                 3(3-0-6) 

     (Special Topic in Control) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานการควบคุม หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZในหน่ึง

ภาคการศึกษา 

     Specific problems in control system. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243494  หัวขZอพิเศษทางดZานปvญญาประดิษฐN                3(3-0-6) 

     (Special Topic in Artificial Intelligence) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานปvญญาประดิษฐN หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZใน

หน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in artificial intelligence. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243495  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมเคร่ืองกล               3(3-0-6) 

     (Special Topic in Mechanical Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมเครื่องกล หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZ

ในหน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in mechanical engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 
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010243496  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมไฟฟ¦า                3(3-0-6) 

     (Special Topic in Electrical Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมไฟฟ¦า หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZใน

หน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in electrical engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243497  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมคอมพิวเตอรN              3(3-0-6) 

     (Special Topic in Computer Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมคอมพิวเตอรN หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จ

ไดZในหน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in computer engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243498  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมหุUนยนตN                3(3-0-6) 

     (Special Topic in Robotics Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมหุUนยนตN หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZใน

หน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in robotics engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 
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010243499  หัวขZอพิเศษทางดZานระบบอัตโนมัติ                3(3-0-6) 

     (Special Topic in Automation System) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานระบบอัตโนมัติ หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZใน

หน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in automation system. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243902  การปรับปรุงการผลิต                    3(3-0-6) 

     (Production Improvement) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การเพิ่มผลิตภาพ วงจรเดมมิ่ง การวิเคราะหNงาน แผนผังและแผนภูมิกระบวน การผลิต การ

วิเคราะหNกิจกรรมแผนภูมิการปฏิบัติงานสัญลักษณNเทอรNบลิค หลักเศรษฐศาสตรNการเคลื่อนไหว การวัดงาน 

เวลามาตรฐานการผลิต การสุUมงาน การจัดผังโรงงานตามกลุUมผลิตภัณฑNและจัดกลุUมตามกระบวนการ การจัด

สมดุลสายการผลิต การออกแบบระบบขนถUายวัสดุและระบบการจัดเก็บ การบริหารดZานวิศวกรรมความ

ปลอดภัย ประเภทของอุบัติเหตุ สาเหตุและวิธีการป¦องกันอุบัติเหตุ 

     Productivity enhancement; Deming’s circle; work analysis; production diagram 

and process chart; activity analysis; Therblig’s symbols; principles of motion economy; work 

measurement; production standard time; product layout and process layout; design of material 

handling and storage systems; safety engineering management; type of accidences; causes and 

prevention of accident.  
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010243910  วิศวกรรมการบำรุงรักษา                   3(3-0-6) 

     (Maintenance Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     วิศวกรรมการบำรุงรักษาเพื ่อเพิ ่มผลผลิต กลยุทธNการบำรุงรักษาสมัยใหมU วงจรชีวิต 

ของเครื ่องจักรและการหยุดทำงานของเครื ่องจักร ไตรโบโลยีในวิศวกรรมการบำรุงรักษา การจัดการ 

การบำรุงรักษา การวิเคราะหNทางสถิติของความลZมเหลวของเคร่ืองจักร พ้ืนฐานของวิศวกรรมความนUาเช่ือถือ 

     Maintenance engineering for increasing productivity; modern maintenance 

strategy; machine life cycle and machine breakdown; tribology in maintenance engineering; 

maintenance management; statistical analysis of machine failure; basic of reliability engineering. 

 

010243911  วิศวกรรมความปลอดภัย                   3(3-0-6) 

     (Safety Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความสำคัญและประโยชนNของการจัดการวิศวกรรมความปลอดภัย นิยามและประเภท 

ของอุบัติเหตุ สาเหตุและวิธีการป¦องกันอุบัติเหตุ การจัดการความปลอดภัย การบันทึกและการสอบสวน

ขZอมูลอุบัติเหตุ การรายงานและประเมินผลทางสถิติของอุบัติเหตุ กฎหมายและขZอบังคับเกี่ยวกับวิศวกรรม 

ความปลอดภัย 

     Significance and advantage of safety engineering management; definition and 

type of accident; causes and prevention of accident; safety management; recording and investigation 

of accident; reporting and statistical estimating of accident; Laws and regulations related to 

safety engineering. 
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010243912  การจัดการและความเป�นผูZนำสมัยใหมU                3(3-0-6) 

     (Modern Management and Leadership) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การจัดการการดำเนินงานสมัยใหมUผUานการตัดสินใจของผูZบริหาร ปvญหาและแนวโนZมท่ี

เกิดขึ้น การบูรณาการหลักการและแนวคิดกับขZอกังวลของยุคปvจจุบัน การพัฒนาอยUางตUอเนื่องและแนวทาง

ปฏิบัติแบบลีน การประยุกตNใชZทักษะระหวUางบุคคลที่มีความสำคัญตUอความสำเร็จในการเป�นผูZนำ และการ

เสริมสรZางความตระหนักรูZในตนเองและการเขZาใจตนเองผUานการไตรUตรอง การอภิปราย การสรZางทักษะ ผล

การประเมิน และการฝ�กสอน 

     Modern management of operations through managerial decision-making; 

emerging issues and trends; integration of principles and concepts with contemporary 

concerns; continuous development and lean practices; application of interpersonal skills 

critical for leadership success; and enhancement of self-awareness and self-understanding 

through reflection, discussion, skill building, assessment results, and coaching. 

 

010243926  การวางแผนและควบคุมการผลิต                 3(3-0-6) 

     (Production Planning and Control) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การพยากรณN การควบคุมวัสดุคงคลัง การวางแผนการผลิต การวางแผนความตZองการวัสดุ

และกำลังการผลิต การควบคุมการผลิต การจัดการคอขวด ระบบการผลิตสมัยใหมU ระบบการประกอบและ

การสมดุลของสายงานผลิต การจัดลำดับงานและตารางการผลิต การจัดการโซUอุปทานและลูกคZาสัมพันธN การ

วิเคราะหNตZนทุนและผลกำไรเพ่ือการตัดสินใจ การดูงานหรือกรณีศึกษาจากโรงงานอุตสาหกรรม 

     Forecasting, inventory management, production planning, material 

requirement and capacity planning, production control, bottleneck management, modern 

manufacturing system, assembly system and line balancing, job ranking and production 

scheduling, supply-chain management and customer relation, cost and profitability analysis 

for decision making, industrial visit or case study. 
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010243997  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมการผลิต               3(3-0-6) 

     (Special Topic in Production Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมการผลิต หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZใน

หน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in production engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243998  หัวขZอพิเศษทางดZานวิศวกรรมอุตสาหการ               3(3-0-6) 

     (Special Topic in Industrial Engineering) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานวิศวกรรมอุตสาหการ หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZ

ในหน่ึงภาคการศึกษา 

     Specific problems in industrial engineering. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 

 

010243999  หัวขZอพิเศษทางดZานการจัดการ                  3(3-0-6) 

     (Special Topic in Management) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ปvญหาเฉพาะทางดZานการจัดการ หัวขZอปvญหาสามารถศึกษาและสรุปผลสำเร็จไดZในหน่ึง

ภาคการศึกษา 

     Specific problems in management. The problem can be studied and 

concluded within a semester. 
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010313528  อุตสาหกรรมและเทคโนโลยีสีเขียว                 3(3-0-6) 

     (Industry and Green Technology) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความเขZาใจพื ้นฐานของการพัฒนาอยUางยั ่งยืนดZานสิ ่งแวดลZอมดZวยอุตสาหกรรมและ

เทคโนโลยีสีเขียว คารNบอนเครดิต คารNบอนฟุตปริ ้นทN ขZอกำหนดเบื ้องตZน ขZอบังคับและกฎหมาย  

การประยุกตNใชZเทคโนโลยีสีเขียวและแนวโนZมในอนาคต ใหZทันกับการเปลี่ยนแปลงสภาพภูมิอากาศของโลก 

การเลือกใชZพลังงานสะอาดและเป�นมิตรตUอส่ิงแวดลZอม 

     Fundamental knowledge for sustainable development goals (SDGs) through 

industry and green technology; carbon credit; carbon footprint; basic regulations; policies and 

laws, application of clean and green technology for the future and the global climate change; 

application of alternative energy resources for a better environment. 

 

040283111  คณิตศาสตรNวิศวกรรม 1                    3(3-0-6) 

     (Engineering Mathematics I) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ฟvงกNชัน ลิมิตและความตUอเนื่อง อนุพันธN การหาอนุพันธNของฟvงกNชันคUาจริงของตัวแปรจริง 

สมการอิงตัวแปรเสริม การประยุกตNของอนุพันธN รูปแบบไมUกําหนด ปริพันธN เทคนิคการหาปริพันธN  

การประยุกตNของปริพันธN ปริพันธNไมUตรงแบบ 

     Function; limit and continuity; derivative; differentiation of real-valued 

function of real variable; parametric equation; application of derivative; indeterminate form; 

integral; technique of integration; applications of integral; improper integral. 
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040283112  คณิตศาสตรNวิศวกรรม 2                    3(3-0-6) 

     (Engineering Mathematics II) 

     วิชาบังคับกUอน : 040283111 คณิตศาสตรNวิศวกรรม 1 

     Prerequisite  : 040283111 Engineering Mathematics I 

     ลําดับและอนุกรมของจํานวนจริง อนุกรมอนันตN การกระจายอนุกรมเทยNเลอรNของฟvงกNชัน

มูลฐาน พิกัดเชิงขั้ว พื้นผิวในปริภูมิสามมิติ แคลคูลัสของฟvงกNชันหลายตัวแปร อนุพันธNยUอยและการประยุกตN

ปริพันธNหลายช้ันและการประยุกตN พีชคณิตของเวกเตอรN สมการเสZนตรงและระนาบในสามมิติ 

     Sequence and series of real number; infinite series; Taylor series expansion of 

elementary function; polar coordinate; surface in three-dimensional space; calculus of 

several variables; partial derivative and application; multiple integral and application; vector 

algebra; equations of line and plane in three-dimension. 

 

040303005  ฟ�สิกสN 1                        3(3-0-6) 

     (Physics I) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     เวกเตอรN แคลคูลัสสำหรับฟ�สิกสN กลศาสตรNการเคลื่อนท่ี การเคลื่อนที่แบบเสZนตรงและ 

เสZนโคZง กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน การเคลื่อนที่แบบวงกลม งาน กำลังงาน พลังงาน โมเมนตัม โมเมนตN

ความเฉื่อย สมการแหUงการหมุน ทอรNก โมเมนตัมเชิงมุม การกลิ้ง การเคลื่อนที่แบบซิมเป�ลฮารNโมนิกสN  

การซZอนกันของสองซิมเป�ลฮารNโมนิกสN การออสซิลเลตแบบแดมป® การออสซิลเลตดZวยแรง การจำแนกคล่ืน 

สมการคลื ่นนิ ่ง บีตสN ความเขZมเสียง ระดับความเขZมเสียง ปรากฏการณNดอปเปลอรN สมบัติของสสาร  

การสUงผUานความรZอน สมการก²าซอุดมคติ กฎแหUงอุณหพลศาสตรN กลจักรความรZอนและกลจักรทวน สมบัติ

ทางกายภาพของของไหล การพยุง กฎของปาสคาล การวัดความดัน สมการแหUงความตUอเนื่อง สมการ 

แบรNนุยยี การวัดอัตราการไหล 

     Vector; calculus for Physics; mechanics of motion; rectilinear and curvilinear 

motion; Newton’s law of motion; circular motion; work; power; energy; momentum; moment 

of inertia; rotation equations; torque; angular momentum; rolling; simple harmonics motion; 

superposition of two simple harmonics; damped oscillation; forced Oscillation; types of 

waves; standing waves; beats; intensity and sound level; Doppler effect; properties of 

matters; heat transfer; ideal gas equation; laws of thermodynamics; heat engines and reverse 

engine; physical properties of fluid; buoyancy; Pascal’s law; pressure measurement; equation 

of continuity; Bernoulli’s equation; flow measurement. 
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040303006  ปฏิบัติการฟ�สิกสN 1                     1(0-2-1) 

     (Physics Laboratory I) 

     วิชาบังคับกUอน : 040303005 ฟ�สิกสN 1 หรือเรียนรUวมกัน 

     Prerequisite  : 040303005 Physics I or co-requisite 

     ปฏิบัต ิการตUาง ๆ มีเนื ้อหาสอดคลZองและสนับสนุนทฤษฎีในการบรรยายรายวิชา

040303005 ฟ�สิกสN 1 

     All experiments are corresponded to the course of 040303005 Physics I. 

 

040303007  ฟ�สิกสN 2                        3(3-0-6) 

     (Physics II) 

     วิชาบังคับกUอน : 040303005 ฟ�สิกสN 1 

            040303006 ปฏิบัติการฟ�สิกสN 1 

     Prerequisite  : 040303005 Physics I 

            040303006 Physics Laboratory I 

     เวกเตอรNแคลคูลัสสำหรับฟ�สิกสN กฎของคูลอมบN สนามไฟฟ¦า กฎของเกาสN ศักยNไฟฟ¦า  

สารไดอิเล็กตริก ตัวเก็บประจุ สนามแมUเหล็ก กฎของบิโอ-ซาวารNต กฎของแอมแปรNสารแมUเหล็ก แรงลอเรนทN 

แรงเคลื่อนไฟฟ¦าเหนี่ยวนำ ความเหนี่ยวนำ วงจรกระแสสลับและอิเล็กทรอนิกสNเบื้องตZน สมบัติของคล่ืน  

การสะทZอน การหักเห การแทรกสอด การเลี้ยวเบน ทัศนศาสตรNทางเรขาคณิต ทัศนอุปกรณN การแผUรังสีของ

วัตถุดำอิทธิพลแสงไฟฟ¦า การกระเจิงคอมป®ตัน รังสีเอ็กซN อะตอมไฮโรเจน ทวิภาคของคลื่นและอนุภาค 

โครงสรZางนิวเคลียสกัมมันตภาพรังสี และปฏิกิริยานิวเคลียรN 

     Vector calculus for Physics; Coulomb’s law; electric fields; Gauss’s law; electric 

potential; dielectric materials; Biot-Savart law; Ampere’s law; magnetic substance; Lorentz 

force; electromotive force; inductance; alternating current and basic electronic circuits; 

properties of waves; reflection; refraction; interference; diffraction; geometrical optics; optical 

instruments; Black-body radiation; photoelectric effect; Compton’s scattering; X-rays; 

hydrogen atom; wave-particle duality; structure of nucleus; radioactivity and nuclear 

reactions. 
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040303008  ปฏิบัติการฟ�สิกสN 2                     1(0-2-1) 

     (Physics Laboratory II) 

     วิชาบังคับกUอน : 040303005 ฟ�สิกสN 1 

            040303007 ฟ�สิกสN 2 หรือเรียนรUวมกัน 

     Prerequisite  : 040303005 Physics I 

            040303007 Physics II or co-requisite 

     ปฏิบัต ิการตUาง ๆ มีเนื ้อหาสอดคลZองและสนับสนุนทฤษฎีในการบรรยายรายวิชา 

040303007 ฟ�สิกสN 2 

     All experiments are corresponded to the course of 040303007 Physics II. 

 

080103001  ภาษาอังกฤษ 1                      3(3-0-6) 

     (English I) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ทักษะการฟvง การพูด การอUาน และการเขียน การสื่อสารในงานและกิจวัตรประจำวัน 

แบบงUาย การอUานยUอหนZาแบบส้ัน การเขียนประโยค 

     Listening, speaking, reading and writing skills; communicating in simple and 

routine tasks; reading short passages; writing sentences. 

 

080103002  ภาษาอังกฤษ 2                      3(3-0-6) 

     (English II) 

     วิชาบังคับกUอน : 080103001 ภาษาอังกฤษ 1 

     Prerequisite  : 080103001 English I 

     ทักษะการฟvง การพูด การอUาน และการเขียน การสื่อสาร และการแสดงความคิดเห็น 

ในหัวขZอท่ีคุZนเคย การอUานบทความท่ียาวข้ึน การเขียนประโยคความซZอน และยUอหนZาอยUางงUาย 

     Listening, speaking, reading and writing skills; communicating and giving 

opinions toward familiar topics; reading long passages; writing complex sentences and simple 

paragraphs. 
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080103032  การเขียนยUอหนZา                      3(3-0-6) 

     (Paragraph Writing) 

     วิชาบังคับกUอน : 080103002 ภาษาอังกฤษ 2 

     Prerequisite  : 080103002 English II 

     กระบวนการการเขียน การเขียนยUอหนZาแบบเลUาเร ื ่อง บรรยายและการใหZเหตุผล 

และยกตัวอยUางองคNประกอบของยUอหนZา การใหZขZอมูลป¦อนกลับโดยเพ่ือน 

     Writing process; paragraph writing; narrative, descriptive, and reason and 

example paragraphs; paragraph components; peer feedback. 

 

080103035  การนำเสนอปากเปลUาดZวยภาษาอังกฤษ               3(3-0-6) 

     (Oral Presentation in English) 

     วิชาบังคับกUอน : 080103002 ภาษาอังกฤษ 2 

     Prerequisite  : 080103002 English II 

     ทักษะการพูดนำเสนอระดับเบื ้องตZน การใชZภาษากาย การใชZเสียงพูด การออกแบบ 

สื่อประกอบการนำเสนอ โครงสรZางบทพูดนำเสนอ สำนวนภาษาอังกฤษเบื้องตZนสำหรับการพูดนำเสนอ 

สำนวนสำหรับบทนำ เน้ือหาหลัก บทสรุป ประโยคเช่ือม 

     Basic oral presentation skills: physical delivery, vocal delivery, visual aids 

designing, presentation structure; English expressions for basic presentation, English phrases 

for introduction, body, conclusion, transition. 

 

080203907  ธุรกิจในชีวิตประจำวัน                    3(3-0-6) 

     (Business for Everyday Life) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความสำคัญของธุรกิจในชีวิตประจำวัน สภาพแวดลZอมทางธุรกิจ รูปแบบของการประกอบ

ธุรกิจ บทบาทและหนZาที่ทางธุรกิจ การจัดการขZอมูลและเทคโนโลยีสารสนเทศทางธุรกิจ จริยธรรมทางธุรกิจ

และความรับผิดชอบตUอสังคม 

     Importance of business in everyday life, business environment, forms of 

business, business roles, business information technology management, business ethics and 

social responsibility. 

  



OBE 2 

 

79 

080203914  ผูZประกอบการนวัตกรรม                   3(3-0-6) 

     (Innovative Technopreneurs) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     แนวคิดเกี ่ยวกับการเป�นผู Zประกอบการ การริเริ ่มธุรกิจ การพัฒนาสินคZาและบริการ

นวัตกรรมการพัฒนาโมเดลธุรกิจ เทคนิคการนำเสนอโมเดลธุรกิจ การจัดการทรัพยNสินทางปvญญาและ

กฎหมายท่ีเก่ียวขZอง 

     Concept of entrepreneurship; business initiatives; development of innovative 

products, and services; business model development; pitching techniques; management of 

intellectual property and related laws. 

 

080303201  การพูดเพ่ือประสิทธิผล                    3(3-0-6) 

     (Effective Speech) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     ความรู Zทั ่วไปในการพูดและการพัฒนาการพูด หลักการเขียนบทพูด บุคลิกภาพและ 

การปรากฎตัวอยUางมืออาชีพ การพูดในรูปแบบและสถานการณNตUาง ๆ การฝ�กพูดแบบฉับพลัน การนำเสนอ

งานอยUางมีประสิทธิภาพ ทักษะการสัมภาษณNเพื่อเขZาสูUอาชีพ และศิลปการสื่อสารเชิงประยุกตN โดยเนZน 

การฝ�กฝนเพ่ือใหZสามารถนำไปใชZปฏิบัติไดZจริง 

     Fundamentals of speech communication and speech development; principles 

of written dialogue; personality and professional appearance; speaking in various forms and 

situations; sudden speech training; effective presentation; interview skills for entering a career 

and applied communication arts by focusing on training to be able to put into practice. 

 

080303515  การเดิน-ว่ิงเพ่ือสุขภาพ                    1(0-2-1) 

     (Walk and Run for Health) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     การสUงเสริมการเขZารUวมกิจกรรมทางกายตลอดชีวิตผUานการออกกำลังกายดZวยการเดิน-ว่ิง 

หลักการเดินและการว่ิง การประเมินตนเองและการจัดโปรแกรมการออกกำลังกายดZวยการเดิน-ว่ิง 

     Promotion of life long participation in physical activities through walk and run 

exercise; principles of walk and run; self-assessment walk and run exercise program provision. 

  



OBE 2 

 

80 

080303701  กระบวนการคิดเชิงออกแบบ                  3(3-0-6) 

     (Design Thinking) 

     วิชาบังคับกUอน : ไมUมี 

     Prerequisite  : None 

     กระบวนการคิดเชิงออกแบบของนักออกแบบที ่ใชZในการพัฒนาผลิตภัณฑN บริการ  

และกลยุทธNใหZเป�นนวัตกรรม การออกแบบที่มีมนุษยNเป�นศูนยNกลางผUานกระบวนการตUาง ๆ ไดZแกU การเขZาใจ

อยUางลึกซึ้ง การนิยามและตีกรอบปvญหา การระดมความคิด การสรZางตZนแบบ และการทดสอบ การทำงาน

เป�นทีมและสภาวะแวดลZอมในการทำงานท่ีสนับสนุนความคิดสรZางสรรคNและแนวความคิด 

     Design thinking for designers to develop products, services and strategies to 

innovations. human-centered design via following processes; empathy, define, Ideate, 

prototype and test; team-working and working environment to support creativity and ideas. 
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ภาคผนวก 2 

แผนภูมิแสดงความตJอเน่ืองของหลักสูตร 

 



OBE 2 

 

130 

แผนภูมิแสดงความตJอเน่ืองของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมหุJนยนต.และระบบอัตโนมัติ (หลักสูตรภาษาอังกฤษ) (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2568) 
Semester 1 

(22 Credits) 
 

Semester 2 

(22 Credits) 
 

Semester 3 

(21 Credits) 
 

Semester 4 

(21 Credits) 
 

Semester 5 

(19 Credits) 
 

Semester 6 

(14 Credits) 
 

Summer 

(240 hours) 
 

Semester 7 

(9 Credits) 
 

Semester 8 

(9 Credits) 

                 

040283111 3(3-0-6)  040283112 3(3-0-6)  010243119 3(3-0-6)  010243405 3(2-2-5)  010243418 3(2-2-5)  010243205 3(2-2-5)  010243206 240 hours  010243210 3(0-6-3)  010243211 3(0-6-3) 

Engineering  

Mathematics I 
"" 

Engineering 

Mathematics II 
"" 

Differential Equations 

for Engineers 
"" Automatic Control  

? 
Artificial Intelligent  

Industrial-based Design 

Project 
 Internship  Project I "" Project II 

       $          

040303005 3(3-0-6)  040303007 3(3-0-6)  010243307 3(2-2-5)  010243302 3(2-2-5) $ 010243430 3(2-2-5)      010243xxx 3(3-0-6)  010243912 3(3-0-6) 

Physics I "" 
? 

Physics II "" Electrical Engineering "" Industrial Electronics $ 
$ 

Measurement and 

Calibration 
   

 

 
 

Engineering Elective 

Course 
 

Modern Management 

and Leadership 

2 $ 2     $          

040303006 1(0-2-1) $ 040303008 1(0-2-1)  010243411 3(2-2-5)  010243301 3(2-2-5) $ 010243403 3(2-2-5)  010243426 3(2-2-5)    xxxxxxxxx 3(3-0-6)  xxxxxxxxx 3(3-0-6) 

Physics Laboratory I $ 
$ 

Physics Laboratory II  Microcontroller  Digital Circuit Design $ 
$ 

Industrial Control 

System 
"" 

Integrated Automation 

System 
 

 

 
 Free Elective Course  Free Elective Course 

 $      $          

010243118 3(3-0-6) $ 010243111 3(3-0-6)  010243113 3(3-0-6)  010243114 3(3-0-6) $ 010243427 3(2-2-5)      

Linear Algebra for 

Engineers 
9  " 
 

Engineering Mechanics "" 
Solid Mechanics and 

Robot Structure Design 
"" 

Mechanics of Machinery and 

Robot Mechanism Design 
9  " 
"" 

Industrial Robotics 

Engineering 
    TOTAL 137 Credits 

                 

010243116 3(2-2-5)  010243424 3(2-2-5)  010243425 3(2-2-5)  010243117 3(2-2-5)           

Engineering Drawing "" 
Digital Manufacturing 

and Management 
"" 

3D Visualization and 

Simulation 
 

Engineering Statistics  

and Data Science 
     

 

 
 

Maths & Science 

Compulsary Course 
 

Basic Engineering 

Compulsary Course 

                 

010243107 3(2-2-5)  010243407 3(2-2-5)  010243429 3(2-2-5)  010243112 3(3-0-6)  080303701 3(3-0-6)  080203914 3(3-0-6)       

Computer Programming "" 
Robot Operating 

System 
"" 

Application of Robot 

Operating System 
 

Applied Mathematics 

for Engineers  
 Design Thinking  

Innovative 

Technopreneurs 
 

 

 
 RE Course 

 RE Course with  

Maths & Science  

                 

010243109 3(2-2-5)  010243110 3(3-0-6)  010243416 3(2-2-5)    0803xxxxx 1(0-2-1)  xxxxxxxxx 2(2-0-4)       

Introduction to Engineering 

and Safety Engineering  
Engineering Materials and 

Manufacturing Processes  
Digital Image Processing 

and Machine Vision 
   

Sport and Recreation 

Elective Courses 
 

General Education 

Elective Courses 
 

 

 
 

General Education 

 Compulsary Course 
 

General Education 

Elective Course 

                 

080103001 3(3-0-6)  080103002 3(3-0-6)    xxxxxxxxx 3(3-0-6)  xxxxxxxxx 3(3-0-6)  xxxxxxxxx 3(3-0-6)       

English I "" English II    
General Education 

Elective Courses 
 

General Education 

Elective Courses 
 

General Education 

Elective Courses 
   Course taught by PRE  

Course taught by 

other faculties or PRE 
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ภาคผนวก 3 

รายละเอียดการกำหนดรหัสวิชาของหลักสูตร 
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รายละเอียดการกำหนดรหัสวิชาของหลักสูตร 

 

โครงสรZางรหัสวิชาของภาควิชาวิศวกรรมการผลิตและหุUนยนตN ตามท่ีมหาวิทยาลัยกำหนดใหZเป�นเลข 9 หลัก 
                    

0 1 0 2 4 3 x x x   

                    

                    

                   
ลำดับรายวิชาที่เป¦ดบริการการเรียนการสอน 

                   

                   
แขนงวิชา/กลุ$มวิชา: เลข 1  กลุ$มวิชาด(านทักษะเชิงวิศวกรรม 

      เลข 2  กลุ$มวิชาด(านทักษะเชิงปฏิบัต ิ

      เลข 3  กลุ$มวิชาด(านไฟฟ¥าอิเล็กทรอนิกสH 

      เลข 4  กลุ$มความรู(ด(านหุ$นยนตHและระบบ 

         อัตโนมัติ 

      เลข 5-8 กลุ$มความรู(ด(านอื่น ๆ 

      เลข 9  กลุ$มความรู(ด(านการจัดการ 

         และสิ่งที่เกี่ยวข(อง 

                   

 

 

 

 

 

 

 

                   
ระดับการศึกษา:  เลข 3  ปริญญาตรี 

                   

                   
สาขาวิชาวิศวกรรมหุ$นยนตHและระบบอัตโนมัติ 

                   

                   
ภาควิชาวิศวกรรมการผลิตและหุ$นยนตH 

                   

                   
คณะวิศวกรรมศาสตรH 
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ภาคผนวก 4 

สำเนาคำส่ังแตJงต้ังคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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